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A OSTRZEZENIA

* Przed przystgpieniem do jakichkolwiek czynnosci zwigzanych z urzgdzeniem nalezy
koniecznie przeczyta¢ niniejszg instrukcje instalacji i obstugi oraz dostarczong wraz
z urzgdzeniem broszure ,,Gwarancje” —w przeciwnym razie istnieje ryzyko uszkodzenia
mienia lub odniesienia powaznych obrazen, takze Smiertelnych, a ponadto gwarancja
udzielana na urzadzenie zostanie anulowana.

e Zachowaj i przekaz te dokumenty do wgladu przez caty okres uzytkowania urzgdzenia.

e Zabronione jest rozpowszechnianie lub modyfikowanie tego dokumentu w jakikolwiek
sposob bez uzyskania zgody producenta.

e Producent systematycznie modyfikuje swoje produkty, aby udoskonala¢ ich jakosé¢,
w zwigzku z czym informacje zamieszczone w tym dokumencie mogg by¢é modyfikowane
bez powiadomienia.

OSTRZEZENIA OGOLNE

* Nieprzestrzeganie ostrzezern moze spowodowac uszkodzenie sprzetu w basenie, a takze
powazne obrazenia lub Smierc.

e Ten robot elektryczny jest robotem profesjonalnym. Tylko osoba
wykwalifikowana ~w  zakresie  odpowiednich  dziedzin  techniki
(elektryczno$é, hydraulika lub chtodnictwo) jest upowazniona do obstugi

oraz przeprowadzania prac konserwacyjnych lub napraw urzadzenia.
Wykwalifikowany technik pracujgcy przy urzadzeniu musi uzywac/nosic

osobiste wyposazenie ochronne (takie jak okulary ochronne, rekawice ochronne itp.),
aby zmniejszy¢ ryzyko obrazen, ktére mogg wystgpié¢ podczas wykonywania prac przy
urzadzeniu.

Przed rozpoczeciem pracy nalezy upewnic sie, ze urzgdzenie zostato wyfgczone, a jego
zasilanie jest zablokowane.

Urzadzenie przeznaczone jest do specjalnego uzytku w basenach i oSrodkach SPA, nie
wolno go uzywac do zadnych innych celow niz te, dla ktérych zostat zaprojektowane.
Urzadzenie nie moze by¢ uzywane przez osoby (w tym dzieci) o ograniczonych
mozliwosciach fizycznych, czuciowych lub umystowych lub pozbawionych doswiadczenia
lub wiedzy, jezeli s3 one pod nadzorem lub wczesniej otrzymaty instrukcje dotyczace
pewnej obstugi urzadzenia i zrozumiaty zagrozenia, ktorym mogga podlegac. Nalezy
nadzorowac dzieci, aby upewnic sig, ze nie bawig sie urzadzeniem.

Urzadzenie moze byc uzywane przez dzieci w wieku powyzej 8 lati osoby o ograniczonych
mozliwosciach fizycznych, sensorycznych lub umystowych badz bez odpowiedniego
doswiadczenia lub wiedzy, jezeli wczesniej otrzymaty one instrukcje dotyczgce obstugi
urzadzenia lub zostaty w odpowiedni sposdb przeszkolone i zrozumiaty zagrozenia,
ktorym mogg podlega¢ podczas uzytkowania urzadzenia. Przeprowadzane przez
uzytkownika prace dotyczgce czyszczenia i konserwacji nie mogg byé wykonywane
przez dzieci pozostawione bez dozoru.

Instalacja urzadzenia musi by¢ wykonana zgodnie z instrukcjami producenta oraz
obowigzujgcymi normami lokalnymi i krajowymi. Instalator jest odpowiedzialny za
instalacje urzadzenia i przestrzeganie krajowych przepisow instalacyjnych. W zadnym
wypadku producent nie moze by¢ pociggniety do odpowiedzialnosci za jakiekolwiek
nieprzestrzeganie lokalnych norm instalacyjnych.

W przypadku innych czynnosci niz opisane w tej instrukcji proste prace konserwacyjne
wykonlywaneprzezuiytkownika,produktmusibyc’serwisowanyprzezwykwaliﬁkowanego
specjaliste.

Jesli urzadzenie dziata wadliwie, nie nalezy podejmowac préb samodzielnej naprawy
urzadzenia, ale skontaktowac sie z wykwalifikowanym technikiem.

Szczegbtowe informacje na temat wartosci bilansu wodnego dozwolonych dla dziatania
urzadzenia znajdujg sie w warunkach gwarancji.

Kazda dezaktywacja, usunigcie lub obejscie jakiejkolwiek wbudowanej funkgji
zabezpieczajgcej powoduje automatyczne uniewaznienie gwarancji, podobnie
jak i uzycie czesci zamiennych pochodzacych od nieautoryzowanego producenta
zewnetrznego.

Nie nalezy rozpyla¢ na urzadzenie jakiegokolwiek srodka owadobdjczego ani innych
substancji chemicznych (tatwopalnych lub niepalnych), poniewaz moze to spowodowa¢é
uszkodzenie obudowy i pozar.




¢ Nie dotyka¢ wentylatora ani ruchomych czesci i nie trzymac zadnych przedmiotdéw ani
palcow w poblizu ruchomych czesci podczas pracy urzadzenia. Ruchome czesci moga
spowodowac powazne obrazenia lub Smier¢.

OSTRZEZENIA DOTYCZACE URZADZEN ELEKTRYCZNYCH

e Zasilanie urzadzenia musi by¢ chronione przez specjalne urzgdzenie réznicowoprgdowe
o wartosci 30 mA zgodnie z przepisami obowigzujgcymi w kraju instalacji.

¢ Nie uzywaj przedtuzacza do podtaczania urzadzenia — podtgcz urzagdzenie bezposrednio
do odpowiedniego obwodu zasilania.

* Przed kazdg pracg sprawdz, czy:

- Wymagane napigcie wejsciowe wskazane na tabliczce znamionowej urzadzenia

odpowiada napieciu zasilania sieciowego;

- Zasilanie sieciowe jest zgodne z zapotrzebowaniem urzadzenia na energie elektryczng

jest odpowiednio uziemione.

e W przypadku nienormalnej pracy lub jesli z urzadzenia wydobywa sie niecodzienny
zapach, nalezy natychmiast przerwac prace, odtgczy¢ zasilanie i skontaktowac sie ze
specjalista.

® Przed wykonaniem jakichkolwiek czynnosci serwisowych lub konserwacyjnych przy
urzadzeniu nalezy sprawdzié, czy jest ono pozbawione zasilania i catkowicie odtgczone
od zasilania oraz czy wszelkie inne urzgdzenia lub akcesoria podfgczone do urzgdzenia
sg rowniez odtgczone od instalacji zasilania.

* Nie nalezy odtgczaé i nie podtgczaé ponownie urzgdzenia podczas pracy.

* Nie ciggnij za kabel zasilajgcy, aby go odtaczyc.

e Jesli kabel zasilajacy jest uszkodzony, moze zosta¢ wymieniony na nowy tylko przez
producenta, jego autoryzowanego przedstawiciela lub warsztat naprawczy.

¢ Nie wolno wykonywac¢ prac naprawczych lub konserwacyjnych mokrymi rekami lub gdy
urzadzenie jest mokre.

e Przed podfgczeniem urzadzenia do Zrddta zasilania sprawdz, czy listwa zaciskowa
lub gniazdko elektryczne, do ktérego urzadzenie zostanie podtgczone, znajduje sie
w dobrym stanie i nie jest uszkodzone ani zardzewiate.

e W czasie burzy odtgcz urzadzenie od zasilania, aby zapobiec uszkodzeniu przez uderzenie
pioruna.

INFORMACIJE SPECYFICZNE DOTYCZACE URZADZEN ,,Roboty do czyszczenia basenéw”

® Robot jest przeznaczony do pracy w wodzie basenowej o temperaturze od 15°C do
35°C.

e Aby unikng¢ mozliwosci obrazen lub uszkodzenia robotéw do czyszczenia, nie nalezy
uzywac robota poza woda.

e Aby uniknacryzyka obrazen, ptywanie jest zabronione, gdy robot znajduje sie w basenie.

¢ Nie wolno uzywac robota, kiedy w basenie przeprowadzane jest szybkie chlorowanie.

* Nie pozostawiac robota bez opieki przez dtuzszy czas.

OSTRZEZENIE DOTYCZACE WYKORZYSTANIA ROBOTA W BASENIE Z POWLOKA

WINYLOWA
* Przed zainstalowaniem robota nalezy doktadnie obejrze¢ powtoke basenu. Jesliliner jest
w niektérych miejscach uszkodzony, nie nalezy instalowaé robota az do przeprowadzenia
naprawy lub wymiany linera przez wykwalifikowanego specjaliste. Producent nie ponosi
w zadnym wypadku jakiejkolwiek odpowiedzialnosci za ewentualne uszkodzenie linera.

* Powierzchnia niektorych powtok winylowych z wzorami dekoracyjnymi moze szybko
ulegac zuzyciu: wzory i/lub ich kolor moze ulec uszkodzeniu, blakng¢ lub zanikac
w kontakcie z okreslonymi przedmiotami. Producent robota nie ponosi zadnej
odpowiedzialnosci w razie zuzycia powtoki winylowej lub wymazania wzordéw
i uszkodzenia te nie sg objete ograniczong gwarancjg udzielang przez naszg firme.

OSTRZEZENIE DOTYCZACE WYKORZYSTANIA ROBOTA W BASENIE ZE STALI NIERDZEWNE)

e Powierzchnia niektorych basenéw ze stali nierdzewnej moze byé bardzo delikatna.
Powierzchnia tych basendw moze zosta¢ uszkodzona przez naturalne tarcie
zanieczyszczen o powtoke, powodowane np. przez kota, ggsienice lub szczotki robotdw,
w tym elektrycznych robotéw basenowych. Producent robota nie ponosi zadnej
odpowiedzialnosci w razie zuzycia lub zarysowania basendw ze stali nierdzewnej
i uszkodzenia te nie sg objete ograniczong gwarancjg udzielang przez naszg firme.
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“ 1. Informacje przed rozpoczeciem uzytkowania

© 1.1. Zawartos¢ opakowania

8500iQ 8700iQ

A Robot + kabel ptywajacy v v
B Zasilacz z funkcjg sterowania v v
C Zestaw wozka v v

Filtrowanie podwdjne Filtr bardzo
D | drobnych zanieczyszczen (60 p) + v
Filtr drobnych zanieczyszczen (150 p)

E Pokrowiec ochronny + +

F Pilot zdalnego sterowania + v

G Podstawka na pl|0.t zdalnego + v
sterowania

\/: Dostarczane w zestawie - : Dostepne jako wyposazenie opcjonalne



© 1.2. Charakterystyka techniczna i oznakowanie

1.2.1. Charakterystyka techniczna

8500iQ 8700iQ

Yy

e

Napiecie zasilania zasilacza z funkcjg sterowania ==

220 - 240 VAC, 50/60 Hz, Klasa II*

Napiecie zasilania robota 30V DC

Maksymalny pobdr mocy 150 W

Dtugosc¢ kabla 25m 30 m
Ciezar robota (bez kabla) 15.3 kg 15.7 kg
Szerokos¢ zasysania 270 cm

Maksymalna gtebokos¢ robocza 4m

Wskaznik ochrony Zasilania IPX5

Wskaznik ochrony Robota IPX8

Pasma czestotliwosci 2,412 GHz - 2,484 GHz

Moc emisji fal radiowych +20 dBm

Pilot zdalnego sterowania

Bluetooth 2,4 Ghz

* Klasa Il: urzadzenie z podwdjng izolacjg lub wzmocniong izolacjg, ktére nie wymaga uziemienia.

1.2.2. Oznakowanie

Q: Blokada klapki dostepu do filtra
0: Szczotki
G: Gasienice

0: Uchwyt do przenoszenia i wyjmowania
z wody

G: Kaseta i kota

0: Kabel ptywajacy

O. Czujniki (tylko w modelu 8 700 iQ)
@: Mostek (miedzy dwiema szczotkami)
O Dioda LED czujnika




© 1.3. Zasada dziatania

Robot jest niezalezny od systemu filtrowania i moze dziata¢ autonomicznie. Wystarczy podtaczy¢ go do sieci.

Robot porusza sie w optymalny sposdb, aby wyczysci¢ wszystkie strefy basenu, dla ktérego zostat zaprojektowany (dno,
Sciany, linia wodna). Zanieczyszczenia sa zasysane i zatrzymywane w filtrze robota.

Robot czyszczgcy moze byc sterowany:

- za pomocq zasilacza z funkcjg sterowania, dostarczonego w zestawie z robotem,

- przez pilot zdalnego sterowania (w zaleznosci od modelu)

- lub za pomocg smartfonu lub tabletu kompatybilnego z aplikacjg iAquaLink™ (patrz § ,3. Korzystanie z aplikacji
iAquaLink™”).

T, Tk~
Tnquatinic,

0: Zasilacz z funkcjg
sterowania
0: Wézek

@: Robot

@: Kabel ptywajacy

G: Gniazdko zasilania

O: Przewdd zasilajacy

@: Zdalne sterowanie
Wi-Fi ,,iAquaLink™”

G’: Pilot zdalnego

sterowania

© 1.4. Przygotowanie basenu

e Ten produkt jest przeznaczony do uzytku w basenach zainstalowanych na state. Nie wolno
uzywac go w basenach demontowanych. Staty basen jest wbudowany w ziemie lub ustawiony
na ziemi i nie mozna go fatwo zdemontowac ani przechowywac.

¢ Urzadzenie musi by¢ uzywane w wodzie basenowej, ktérej jakos¢ jest nastepujgca:

Temperatura wody 0Od 15°C do 35°C
pH 0d 6,8 do 7,6
Wolny chlor <3 mg/l

e Aby zapewnic¢ optymalne dziatanie urzadzenia, kiedy basen jest bardzo brudny, szczegdlnie po pierwszej instalacji,
nalezy usung¢ najwieksze zanieczyszczenia recznie za pomoca siatki.
e Usungc¢ termometry, zabawki i inne przedmioty, ktdre mogg uszkodzi¢ urzadzenie.



“ 2. Obstuga

© 2.1. Zanurzenie robota w basenie

A e Przed pierwszym uzyciem wyjmij klin znajdujacy sie miedzy pokrywa robota a wspornikiem
filtra.

O e Przy pierwszym uzyciu lub po zimowaniu zaleca sie uzycie samego filtra do drobnych zanieczyszczen

150 um. P L

e Po pierwszym uzyciu najlepiej jest zastosowac filtrowanie podwdjne (filtry 150 um i filtr 60 pum).

1. Rozwingc kabel obok basenu na catg dtugosé, aby unikngé mozliwosci jego zaplgtania podczas zanurzania.
2. Stang¢ na s$rodku dtugosci basenu, aby zanurzy¢ robota. Ruch robota zostanie zoptymalizowany, a mozliwos¢
zaplatania kabla bedzie zmniejszona.
. Zanurzy¢ robota w wodzie pionowo.
. Poruszy¢ nim lekko we wszystkich kierunkach, aby usuna¢ powietrze.
5. Urzadzenie musi samodzielnie opas¢ na dno basenu. Podczas zanurzania, robot automatycznie pociggnie za sobg
niezbedng dtugos¢ kabla.

B~ W




© 2.2. Podtaczanie zasilania elektrycznego

Aby unikngé¢ ryzyka porazenia pradem, pozaru lub powazinych obrazen, nalezy postepowac
zgodnie z ponizszymi instrukcjami:

e Zabrania sie stosowania przedtuzaczy.

e Upewnij sie, ze gniazdko elektryczne jest tatwo dostepne oraz zabezpieczone przed deszczem

i zachlapaniem.

A e Zasilacz z funkcja sterowania jest zabezpieczony przed rozpryskami, ale nie wolno zanurzaé do
w wodzie ani jakiejkolwiek innej cieczy. Nie wolno instalowa¢ go w miejscu zalewanym przez
wode - musi on zawsze znajdowac sie w odlegtosci co najmniej 3,5 metra od krawedzi basenu,
nalezy réwniez unika¢ narazania zasilacza z funkcjg sterowania na bezposrednie dziatanie
promieni stonecznych.

e Zasilacz z funkcjq sterowania powinien by¢ umieszczony w poblizu gniazdka elektrycznego.

1. Odkrecic¢ zatyczke zabezpieczajaca.

2. Podftaczy¢ kabel ptywajacy do zasilacza z funkcjg sterowania i zablokowa¢ gniazdo, wkrecajac pierscien w kierunku
zgodnym z ruchem wskazéwek zegara (ryzyko uszkodzenia kabla ptywajacego).

3. Upewnic¢ sie, ze ztgcze jest prawidtowo osadzone, aby nie dopusci¢ do przedostania sie wody.

4. Podtaczy¢ przewdd zasilajgcy. Zasilacz z funkcjg sterowania musi zosta¢ koniecznie podtaczony do gniazdka chronionego
wytgcznikiem réznicowopradowym o maksymalnej wartosci 30 mA (w razie watpliwosci nalezy skontaktowac sie
z wykwalifikowanym technikiem).




© 2.3. Funkcjonalnosci zasilacza z funkcjg sterowania

Uruchamianie/zatrzymywanie urzadzenia

Uruchamianie z opdznieniem

Inicjowanie potgczenia z iAqualLink™

Stan potgczenia Bluetooth™

Stan potgczenia Wi-Fi

Tryb wychodzenia z wody ,, Lift System”

Wybor trybu czyszczenia

Tryb Tylko dno

Tryb Smart (zoptymalizowane czyszczenie dna, scian i linii wodnej)

Tryb czyszczenia intensywnego Dno, Sciany i linia wody

Tryb Tylko linia wody

Zmniejszanie lub zwiekszanie czasu czyszczenia
(+/- 15 minut)

Wskaznik ,Filtr petny”

Informacyjna dioda LED

Wyswietlanie komunikatéw lub kodéw btedéw
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© 2.4. Uruchamianie cyklu czyszczenia

Aby uniknac ryzyka obrazen lub uszkodzenia mienia, nalezy postepowaé zgodnie z ponizszymi
instrukcjami:
A e Kapiel jest zabroniona, gdy urzadzenie znajduje sie w basenie.
¢ Nie korzystac z urzadzenia, kiedy w basenie wykonywane jest chlorowanie szkodowe - nalezy
poczekac, az poziom chloru osiggnie zalecang wartos$¢ przed ponownym zanurzeniem robota.

e Jesli roleta jest zatozona na basenie, nalezy wybrac tryb Tylko dno.

Po wtgczeniu zasilania zasilacza z funkcjg sterowania zaswiecg sie poszczegdlne symbole wskazujgce:
- Wykonywang czynnosc

- Wybor trybu czyszczenia

- Koniecznos$¢ przeprowadzenia prac konserwacyjnych

Zasilacz z funkcjg sterowania przetgcza sie do trybu gotowosci po 5 minutach, wyswietlacz i diody LED gasng. Wystarczy
nacisng¢ dowolny przycisk, aby wyjs¢ z trybu gotowosci. Tryb gotowosci nie zatrzymuje dziatania urzadzenia, kiedy
wykonuje ono czyszczenie.

2.4.1. Wybor trybu czyszczenia

Domyslnie wybranym trybem czyszczenia jest tryb Smart (czyszczenie dna, Scian, linii wodnej przez zoptymalizowany
czas w zaleznosci od wymiarow basenu).
Podczas wykonywania pierwszego cyklu w trybie Smart robot rozpoznaje basen, rownoczesnie przeprowadzajac
czyszczenie podczas cyklu trwajacego 2,5 godz. Podczas tego pierwszego cyklu na zasilaczu z funkcja sterowania
wyswietlany jest komunikat ,,AUTO / 2h30”. Po zakonczeniu tego cyklu obliczany jest optymalny czas. Nie nalezy
przerywac wykonywania 1-szego cyklu w trybie SMART.
Ten optymalny czas jest nastepnie zapisywany i staje sie domysinym czasem czyszczenia kolejnych cykli w trybie Smart.
Zasilacz z funkcjg sterowania wyswietla wéwczas optymalny obliczony czas.
Aby zresetowac tryb Smart, nacisnij i przytrzymaj przez 5 sekund przycisk ° . Uruchom nowy cykl w trybie
Smart, aby robot ponownie obliczyt optymalny czas czyszczenia.

Tryb czyszczenia moze zostaé zmieniony przed uruchomieniem urzadzenia lub podczas jego pracy. Nowy tryb zostanie
uruchomiony natychmiast, a odliczanie pozostatego czasu poprzedniego cyklu zostanie anulowane.

Nacisnij @:
- Tryb Tylko dno (1 godz. 15 min.): | @ |
- Tryb Smart (zoptymalizowane czyszczenie dna, $cian i linii wodnej) (zoptymalizowany czas): |‘ @ .l

- Tryb czyszczenia intensywnego dno, Sciany i linia wody (2 godz. 45 min.): | \Y .l
- Tryb Tylko linia wody (45 min.): |‘ |

Nacisnij Q , aby rozpoczgc cykl czyszczenia.

Wskazédwka umozliwiajgca poprawe wydajnosci czyszczenia
0 Na poczatku sezonu kgpielowego uruchom kilka cykli czyszczenia w trybie samego dna (po usunieciu duzych

zanieczyszczen za pomocy siatki zanurzeniowej).
Regularne stosowanie robota czyszczgcego (bez przekraczania 3 cykli tygodniowo) pozwoli cieszy¢ sie
czystoscig basenu, a filtr bedzie zatkany w mniejszym stopniu.

2.4.2. Regulacja czasu czyszczenia

Mozliwe jest zmniejszenie lub zwiekszenie czasu czyszczenia wybranego lub biezgcego cyklu:

- Q : Zmniejszenie o 15 minut.
- 9: Zwiekszenie o 15 minut (cykl trwa maksymalnie 6 godzin).




2.4.3. Uruchamianie z opéZnieniem

e Po wybraniu trybu nacisnij jednoczesnie Q i 3

Na zasilaczu z funkcjg sterowania wyswietlany jest czas. Czas ten moze zosta¢ ustawiony za pomocg przyciskéw G

Nacisnij Q, aby uruchomi¢ cykl. Cykl rozpocznie sie po uptywie czasu zaprogramowanego podczas ustawiania
uruchamiania z opdznieniem.

© 2.5. Znaczenie diody LED czujnika PL

Status diody

Niebieski Zielony Pomaranczowy ‘ Wytgczona
Cykl czyszczenia Funkcja "Lift System" lub .
Stafa aktywny "Spot Clean" aktywna Filtr pefny Brak
Trwa wykonywanie Funkeia bilota fest wykonywanego
Miganie cyklu, etapy analizy aJkt pwna ) NIE DOTYCZY | cvklulub btad
basenu lub zakorczenia Y

© 2.6. Pilot zdalnego sterowania

e Temperatura pracy pilota: 10°C do 40°C.

e Uwaga: ryzyko wybuchu, jesli bateria zostanie wymieniona na baterie niewtasciwego typu,
bedzie narazona na dziatanie ekstremalnych warunkéw lub obstugiwana nieprawidtowo.
Przestrzegaj kierunku montazu baterii.

Nie wolno dotadowywa¢ baterii, rozbierac jej lub wrzucac do ognia.
Nie wystawiac jej na dziatanie wysokich temperatur lub bezposredniego swiatta stonecznego.

Wrzucenie baterii do ognia lub gorgcego piekarnika, a takze mechaniczne zmiazdzenie lub
przeciecie baterii moze spowodowaé wybuch

A

2.6.1. Wiaczanie i wytaczanie pilota

e Wiaczanie: nacisnij @
e Wytaczanie: nacisnij i przytrzymaj @

Wskazéwka: poprawa odbioru sygnatu pilota
Czestotliwos¢ migania diody LED na pilocie wskazuje jakos¢ odbioru. Jesli dioda LED miga szybko, jakos$¢

odbioru jest dobra.
0 Aby zapewni¢ optymalng komunikacje miedzy zasilaczem z funkcjg sterowania a pilotem:
- Ustaw zasilacz z funkcjg sterowania na wézku.
- Skieruj zasilacz z funkcjg sterowania w strone basenu.

- Usun wszelkie duze przeszkody znajdujgce sie miedzy zasilaczem z funkcjg sterowania a basenem.
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2.6.2. Parowanie pilota ze skrzynka sterownicza

Konieczne jest sparowanie pilota ze skrzynka sterowniczg.
Aby sparowac pilota ze skrzynkg sterowniczg, nalezy wykonac¢ nastepujgce czynnosci:
1. wiaczy¢ pilota, naciskajac @

2. podtaczy¢ skrzynke sterowniczg do sieci.
3. nacisng¢ jednoczesnie przyciski % i % na skrzynce sterownicze;j.

4. sprawdzi¢, czy parowanie zostato przeprowadzone prawidtowo, obserwujgc wyswietlacz skrzynki sterowniczej:

Wyswietlacz

zasilacza z funkcja Wynik
sterowania

Trwa parowanie.

Parowanie przeprowadzone prawidtowo.

FAIL Powtdrzyé procedure parowania.

2.6.3. Kierowanie ruchem robota
e Pilot jest wyposazony w czujniki ruchu umozliwiajgce kierowanie robotem:

Q: Do przodu

O: Do tytu

0: Obrét w lewo
0: Obrét w prawo

G: Stop

2.6.4. Wyjmowanie robota z wody (w zaleznosci od modelu)

¢ Nacisnij @ Robot kieruje sie w strone $ciany i pozostaje na wysokosci linii wodne;j.

2.6.5. Wktadanie / wymiana baterii

Nalezy uzywac baterii alkalicznych AAA 1,5 V lub baterii litowych AAA 1,5 V.
Aby wtozy¢ lub wymienié baterie, nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:
- odkrec 4 sruby mocujgce pokrywke za pomocg Srubokreta krzyzakowego,
- wyjmij dwie baterie AAA z ich komory,
- wtdz nowe baterie, przestrzegajgc biegunowosci wskazanej na podstawie i na bateriach,

- zatéz pokrywke i ponownie dokreé 4 Sruby.



© 2.7. Wyjmowanie robota z wody

A e Aby nie uszkodzi¢ urzadzenia, do jego wyjmowania z wody nalezy uzywac¢ wytacznie uchwytu.

2.7.1. Tryb automatyczny ,,LIFT SYSTEM”

Funkcja , Lift System” zostata zaprojektowana w celu utatwienia wyjmowania robota z wody. Mozna aktywowac j3

w dowolnym momencie, podczas cyklu czyszczenia lub po jego zakorczeniu za pomocg przycisku na skrzynce
sterowniczej lub pilotem. @

PL

e W razie potrzeby skieruj robota w strone wybranej $ciany, przytrzymujgc wcisniety przycisk @ — robot obrdci
sie. Kiedy zostanie prawidtowo ustawiony w kierunku odpowiedniej $ciany, zwolnij przycisk. Robot przesuwa sie

w strone Sciany.

e Lub po prostu nacisnij przycisk @ , aby przemieszczac go w kierunku Sciany, ktéra znajduje sie naprzeciwko.

* Robot wspina sie po $cianie i pozostaje na wysokosci linii wodnej (patrz na ilustracji 0).

e Uzy¢uchwytu, aby wyjac go catkowicie z wody. Robot wyrzuca wode strumieniem skierowanym do tytu, aby zmniejszy¢

swoj ciezar (patrz na ilustracji 9).

T

2.7.2. Recznie
e Wylaczy¢ urzadzenie, naciskajac .

* Przysunac robota do krawedzi basenu, delikatnie pociggajac za kabel ptywajgcy.

e Gdy tylko bedzie to mozliwe, chwycié robota za uchwyt i ostroznie wyjac z basenu, tak aby woda pozostajgca wewnatrz
robota wyptyneta.

13
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© 2.8. Prawidtowe praktyki po kazdym czyszczeniu

2.8.1. Czyszczenie filtra natychmiast po wyjeciu z wody

e Wydajnos¢ urzgdzenia moze sie zmniejszy¢, jesli filtr jest petny lub zabrudzony.
A e Filtr nalezy wyczysci¢ czysta woda natychmiast po wyjeciu urzagdzenia po kazdym cyklu
czyszczenia, nie czekajac na wyschniecie zanieczyszczen.

e Po kazdym cyklu czyszczenia nalezy wykona¢ poszczegdlne kroki czyszczenia filtra, patrz § ,,4.2. Czyszczenie filtra
natychmiast po wyjeciu z wody”.

2.8.2. Roztozy¢ kabel, aby ograniczy¢ mozliwos¢ zaplatania sie kabla

Na zachowanie urzgdzenia duzy wptyw moze miec splatanie kabla. Odpowiednio rozplatany kabel zapewni lepsze
pokrycie catej powierzchni basenu.

¢ Nalezy rozplatac kabel i roztozy¢ go w nastonecznionym miejscu, aby przywrdéci¢ mu pierwotny ksztatt.

2.8.3. Przechowywanie robota i kabla

e Wkrecic¢ zatyczke ochronng po odtgczeniu kabla ptywajgcego od zasilacza z funkcjg sterowania.

1. Ustawic robota w pozycji pionowej w miejscu przeznaczonym do tego celu na wozku, aby szybko wyschnat. Dokfadnie
zwing¢ kabel i umiesci¢ go na uchwycie wadzka.

2. Przechowywac wszystkie elementy w miejscu chronionym przed bezposrednim dziataniem promieni stonecznych,
wilgoci, czynnikdw atmosferycznych i rozpryskami wody. Pokrowiec ochronny jest dostepny jako wyposazenie
opcjonalne.

(1) (2]




3. Korzystanie z aplikacji iAquaLink™

© 3.1. Zasada dziatania

) ) Zasilacz z funkcjg
Urzadzenie mobilne Domowa sieé sterowania
(smartfon lub tablet Wi-Fi robota Robot czyszczacy

Ny

PL
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Aplikacja iAquaLink™ jest dostepna na systemy operacyjne iOS i Android.
Dzieki aplikacji iAquaLink™ mozna sterowac robotem z dowolnego miejsca w dowolnym czasie i korzystac¢ z zaawansowanych funkcji,
takich jak dodatkowe opcje programowania oraz pomoc diagnostyczna.

© 3.2. Pierwsza konfiguracja robota

Przed rozpoczeciem instalowania aplikacji nalezy:
e Podtaczyc zasilacz do gniazdka elektrycznego.
e Zanurzyc¢ robota w basenie.

A e Uzyc smartfona lub tabletu z Wi-Fi,
e Uzyc¢ sieci Wi-Fi z sygnatem wystarczajaco silnym, aby potaczy¢ sie z zasilaczem z funkcjg sterowania
robota: Sygnat Wi-Fi musi by¢ odbierany w miejscu, w ktorym uzywany jest robot. W przeciwnym razie
nalezy zastosowac rozwigzanie techniczne wzmacniajace istniejacy sygnat.

e Przygotuj hasto do domowej sieci Wi-Fi.

e Pobrac aplikacje iAquaLink™, dostepng w App Store (i0S) lub Google Play Store (Android).

(1) (2] ©
W

l‘aAquaLink‘

< AddSystem

©1 have an Invite Code
1020 /1Q900 (Aqual ink RS, PDA, 2

1QPUMPOT

Robotic Cleaner

2400 iQ He
Africa, and

o Zalogowa¢ lub zarejestrowac sie. | ® Nacicsjnqc'.ikone +, aby doda¢ nowe | . Wybraé ,,Robot czyszczacy”.
urzadzenie.

15
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S
e Nacisng¢ przycisk (D/) na
zasilaczu z funkcjg sterowania,
aby wigczyé obstuge Bluetooth™

i przeprowadzi¢ parowanie.

e Dioda LED g miga podczas
parowania.

e Komunikat
ekranie wskazuje,
Bluetooth™ zostato nawigzane
prawidtowo miedzy zasilaczem
z funkcjg sterowania a smartfonem.
Dioda LED Swieci sie przez caty
czas. (*)

wyswietlany na
ze potaczenie

¢ Wybra¢ domowa sie¢ Wi-Fi.

7

e Whpisac hasto do sieci Wi-Fi.

LR
a=e
/?\

e Dioda LED "-7‘\ miga podczas
parowania.
e Komunikat wyswietlany na ekranie

wskazuje, ze potgczenie Wi-Fi
zostato nawigzane prawidtowo
miedzy zasilaczem z funkcja

sterowania a sieciq domowa. (*)
e Dioda LED " Swieci sie, a dioda

LED . gasnle

O

T T T

& AddSystem

©1 have an Invite Code
1020 /1Q900 (AquaLink RS, PDA, Z4)

iQPUMPO1
Robotic Cleaner

X010,/ Hydecsiom
Afric:

tor 1Q (Europe, Soutt
a only)

240010 Heat Pump(Euraps, South
Africa, and Aus only)

e Wprowadzi¢ wtasng nazwe robota,
aby tatwo go odnalezé.
e Na stronie ,Moje urzadzenia”,

klikng¢ robota, aby uzyskac
dostep do funkcji sterowania
za posrednictwem aplikacji

iAqualink™.

1,

(*): Jesli pojawi sie komunikat o btedzie lub nawigzanie potaczenia nie powiedzie sie, zapoznaj sie z tabelg
§ ,,5.3. Pomoc diagnostyczna dotyczgca potgczenia z aplikacjg iAquaLink™”.




© 3.3. Funkcjonalnosci dostepne w aplikacji

Symbol Nazwa
° o Uruchamianie/zatrzymywanie urzadzenia

Tryb wychodzenia z wody ,,Lift System”

@ Wybor trybu czyszczenia P L
1

Tryb Tylko dno

o D Tryb Smart (zoptymalizowane czyszczenie dna, scian i linii wodnej)

Tryb czyszczenia intensywnego Dno, sciany i linia wody

Tryb Tylko linia wody

Zmniejszanie lub zwiekszanie czasu czyszczenia
(+/- 15 minut)

‘S 2. Wskaznik ,,Filtr petny”

Tryb pilota zdalnego sterowania

®
[ Spot Clean (czyszczenie powierzchni 1 m?)
(-
O Programowanie cykli czyszczenia w okresie 7 dni
21° Wyswietlanie temperatury wody

funkcje mogq zmieniac sie w zaleznosci od aktualizacji aplikacji.

© 3.4. Sterowanie za pomocg aplikacji

e Podtaczyc zasilacz do gniazdka elektrycznego.

g Przed rozpoczeciem sterowania robota za pomoca aplikacji upewnij sie, ze:
e Robot jest zanurzony w basenie.

3.4.1. Programowanie i sterowanie cyklami czyszczenia

W aplikacji:

e Uruchamianie, zatrzymywanie czyszczenia;

e Wyswietlanie pozostatego czasu czyszczenia biezacego cyklu (wyswietlanie w godzinach i minutach);
e Zwigkszanie i zmniejszanie czasu czyszczenia w sekwencjach 15-minutowych;

e Wybor gotowych trybéw czyszczenia.

17
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¢ Nowy tryb czyszczenia zostanie aktywowany dla biezgcego czyszczenia i wszystkich przysztych cykli.
e (Czas trwania cyklu czyszczenia moze sie rézni¢ w zaleznosci od wybranych parametrow.

e Programowanie cykli czyszczenia (dni i godziny) — Cykle czyszczenia mozna programowac cyklicznie, jednak mozliwe
jest tylko jedno programowanie dziennie;

e Wyswietlanie temperatury wody w basenie podczas cyklu czyszczenia;

Podczas pracy robot mierzy temperature wody.

zmierzong przez robota a temperaturg mierzong za pomocg termometru umieszczonego na powierzchni

o e Gdy robot znajduje sie na dnie basenu, normalne jest zauwazenie réznicy temperatur miedzy temperaturg
basenu lub innego urzadzenia.

3.4.2. Funkcja pomocy w wyjmowaniu robota z wody ,Lift System”

A e Funkcja , Lift System” powinna by¢ aktywowana wyt3acznie, gdy robot jest w polu widzenia.

e W aplikacji nacisnij @ , aby skorzystaé z funkcji Lift System (patrz § ,,2.7.1. Tryb automatyczny ,LIFT SYSTEM””).
¢ Naciskaj strzatki kierunkowe, aby obracac robota w prawo lub w lewo.
e Kiedy robot jest zwrdcony w strone wybranej Sciany, nacisnij przycisk °, aby przysungé go do Sciany.

3.4.3. Tryb zdalnego sterowania

Robot moze by¢ sterowany za pomocg smartfona lub tabletu jako pilota.

A e Nalezy uzywac zdalnego sterowania wytgcznie, gdy robot jest w polu widzenia.

e Sterowanie robotem jest mozliwe w 2 trybach:
»Tryb joysticka”: Naciskaj ikony, aby sterowa¢ ruchem robota w przod i w tyt oraz skreca¢ w lewo lub w prawo.

,Tryb kinetyczny”: Kierowac robotem, przechylajgc ruchoma podstawke w gore (ruch w tyt), w dét (ruch w przdod),
w lewo (skret w lewo), w prawo (skret w prawo).

e Aby przeprowadzi¢ czyszczenie miejscowe, nalezy uzy¢ funkcji ,Czyszczenie miejscowe”: po wigczeniu tej funkcji
robot oczyszcza strefe, ktdra znajduje sie przed nim na powierzchni 1 m2.

o Jedli czas reakcji robota jest stosunkowo dtugi po wydaniu polecenia w aplikacji, sprawdz sygnat sieci
Wi-Fi, patrz § ,,3.2. Pierwsza konfiguracja robota”.

3.4.4. Komunikaty o btedach

e W przypadku wykrycia btedu wyswietlony zostanie symbol ostrzegawczy A
Nacisnij symbol ostrzegawczy , aby wyswietli¢ rozwigzania problemow, patrz § ,,5.2. Alerty uzytkownika”.
Nacisnij Usun btad jesli uwazasz, ze rozwigzates problem, lub wybierz OK jesli chcesz pozostawic robota w trybie btedu

i zdiagnozowac problem pdzniej.

3.4.5. Menu Parametrow

W dowolnym momencie mozna zmodyfikowac niektdre parametry konfiguracji, naciskajgc ikone Parametry.



4. Konserwacja

Aby uniknac ryzyka powaznych obrazen:
e Odfacz robota od zasilania elektrycznego.

czesci, ktorych konserwacja jest szczegdétowo opisana w paragrafie § ,,4. Konserwacja”.

o e Porada: Aby zapewnic jak najdtuzszg zywotnosc robota, nalezy raz w miesigcu sprawdzacé wszystkie

PL

© 4.1. Czyszczenie robota

e Urzadzenie powinno byc¢ regularnie czyszczone czystg wodg lub wodg z niewielka iloscig mydta. Nie nalezy uzywac

rozpuszczalnikow.
e Obficie sptukac urzgdzenie czystg woda.
¢ Nie pozostawiac robota do wyschniecia na storicu na brzegu basenu.

Zaleca sie wymiane filtra i szczotek co 2 lata w celu zachowania integralnosci urzadzenia i zagwarantowania

0 Wskazowka: nalezy wymieniac filtr i szczotki co 2 lata
jego optymalnego poziomu wydajnosci.

© 4.2. Czyszczenie filtra natychmiast po wyjeciu z wody

e Wydajnosc urzagdzenia moze sie zmniejszyé, jesli filtr jest petny lub zabrudzony.
o Czysc filtr(y) czystg wodg po kazdym cyklu czyszczenia.
O e W przypadku zatkania filtra wyczys¢ go kwasnym roztworem (na przyktad biatym octem). Zaleca sie robic
to przynajmniej raz w roku, poniewaz filtr zatyka sie, jesli nie jest uzywany przez kilka miesiecy (w okresie
zimowym).
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o

Porada: Sprawdz stan wskaznika ,filtr petny” i}
Gdy Swieci dioda LED, zdecydowanie zaleca sie wyczyszczenie filtra.

© 4.3. Czyszczenie filtra pompy

Wyczyscic filtr szczotkg, aby usung¢ wtosy i zanieczyszczenia.

Jesli filtr jest zatkany, wykonac¢ nastepujgce czynnosci:
1. Odkrecic srube filtra pompy.

2. Wyjac filtr.

3. Umyc filtr czystg woda.

4. Ponownie przykrecic filtr.

© 4.4. Czyszczenie szczotek i mostka

A

e Wydajnosc¢ urzadzenia moze sie zmniejszyc, jesli szczotki sg zabrudzone zbyt mocno lub jesli
zanieczyszczenia lub przedmioty utkng na wysokosci mostka (miedzy 2 szczotkami).




e Szczotki i mostek nalezy wyczysci¢ czystag wodg natychmiast po wyjeciu urzadzenia po kazdym cyklu czyszczenia, nie

czekajgc na wyschniecie zanieczyszczen.
e Usunac wszelkie przedmioty lub zanieczyszczenia, ktére utknety miedzy dwiema szczotkami.

© 4.5. Demontaz i ponowny montaz uchwytéw szczotek

Demontaz i ponowny montaz uchwytow szczotek jest konieczny w nastepujacych przypadkach:
o jesli wtosy lub zanieczyszczenia uniemozliwiajg prawidtowe dziatanie robota (ruch robota, wspinanie sie na $ciane)

o jesli wystgpig kody btedéw 05 lub 06 (patrz § ,,Er: 05”7 i § ,,Er: 06”).

Demontaz uchwytéw szczotek
1. Odkrecic¢ obie Sruby znajdujace sie po obu stronach kéf robota. P L

2. Odkreci¢ srube znajdujacg sie przy zacisku.
3. Wyja¢ uchwyty szczotek.

m""l;

NI

f

Ponowny montaz uchwytdéw szczotek

1. Zmontowac oba uchwyty szczotek.

2. Umiesci¢ uchwyty szczotek pomiedzy oboma kotami robota.

3. Dokrecic¢ srube znajdujaca sie przy zacisku.

4. Dokreci¢ obie sruby znajdujace sie po obu stronach két robota.
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© 4.6. Czyszczenie $migta

Aby unikna¢ ryzyka powaznych obrazen:
e Odfacz robota od zasilania elektrycznego.
e Podczas konserwacji Smigta nalezy koniecznie nosi¢ rekawice @ .

Czyszczenie $migta jest operacja, ktorg nalezy wykonywac okazjonalnie, w scisle okreslonych przypadkach (utrata sity
ssania, spowolnienie ruchu robota, problemy z czyszczeniem linii wodnej).

1. Odkrecic srube filtra pompy i wyjgc filtr.

2. Zdejmij kratke.

3. Ostroznie wyjmij prowadnice przeptywu.

4. Aby wyjaé $migto, zatéz rekawice i ostroznie przytrzymaj koricdwke $migta, aby je popchnac.
e Usun wszystkie zanieczyszczenia (wtosy, liscie, kamyki, itp.), ktére mogtyby zablokowa¢ smigto.




© 4.7. Wymiana szczotek

Czy szczotki sg zuzyte?

¢ Nalezy wymienic szczotki, jedli wskazniki zuzycia wskazuja, ze sg one zuzyte @:

Wyjmowanie zuzytych szczotek

e Usun wypustki z otwordw, w ktdrych sg przymocowane, a nastepnie wyjmij szczotki.

Zaktadanie nowych szczotek

1. W16z krawedz bez wypustki pod uchwyt szczotki.

2. Obrdé¢ szczotke wokoét jej uchwytu, wsun zaczepy w otwory montazowe i pociggnij koniec kazdego zaczepu, aby
przetozy¢ jego krawedz przez szczeline.

3. Odetnij wypustki nozyczkami tak, aby znajdowaty na poziomie pozostatych listewek.
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© 4.8. Wymiana gasienic

. Pociggnij wewnetrzng strone gasienicy, ktéra ma zosta¢ wymieniona, aby zdja¢ krawedz gasienicy z przedniego kota.

. Zdejmij catkowicie ggsienice z kota przedniego, a nastepnie z kota tylnego.

. Zatéz nowa gasienice na kofa.

. Docisnij, aby umiesci¢ ggsienice w rowku przedniego kota.

. Obrdé¢ gasienice wokdt kota i sprawdz, czy jest prawidtowo osadzona w rowku kota.

. Docisnij, aby umiescié¢ i ustawi¢ gasienice w odpowiedniej pozycji w rowku tylnego kota.W razie potrzeby delikatnie
obré¢ koto, aby utatwi¢ montaz.

e Obrodc gasienice wokét kota i sprawdz, czy jest prawidtowo osadzona w rowku kota.

Ul s WN

o




“ 5. Rozwigzywanie problemow

e W razie jakichkolwiek problemoéw, przed skontaktowaniem sie ze sprzedawca, prosimy

e Jezeli problem wystepuje nadal, nalezy skontaktowac sie ze sprzedawca.

g o przeprowadzenie prostych czynnosci kontrolnych wymienionych w ponizszych tabelach.

)
. &5 Czynnosci zastrzezone dla wykwalifikowanego technika.

© 5.1. Zachowanie urzadzenia

Czes¢ basenu nie jest
odpowiednio wyczyszczona.

* PrzeprowadZ ponownie poszczegdlne etapy zanurzenia (patrz § ,2.1. Zanurzenie
robota w basenie”), zmieniajac miejsce zanurzenia w basenie, aby znalez¢ optymalng
lokalizacje.

o Filtr jest petny lub brudny: wyczys¢ go (patrz § ,,4.2. Czyszczenie filtra natychmiast
po wyjeciu z wody” i § ,,4.3. Czyszczenie filtra pompy”).

Urzadzenie nie przylega do
dna basenu.

e W kadtubie urzadzenia nadal znajduje sie powietrze. Przeprowadz ponownie
poszczegdlne etapy zanurzenia (patrz § ,,2.1. Zanurzenie robota w basenie”).

e Filtr jest petny lub brudny: wyczys¢ go (patrz § ,4.2. Czyszczenie filtra natychmiast
po wyjeciu z wody”). ‘S

¢ Smigto jest uszkodzone: ”‘

Urzadzenie nie wspina sie na
Sciane.

W trybie Dno / Sciany / Linia wodna robot nie zawsze wspina sie po $cianach.

Czestotliwos¢ zmienia sie w trakcie wykonywania cyklu. Normalne jest, ze robot nie

zawsze wspina sie na poczatku cyklu. Aby ustali¢, czy robot rzeczywiscie nigdy nie

wspina sie po Scianach, nalezy obserwowac robota przez okoto dwadziescia minut.

o Sprawd?, czy wybrany cykl to Dno / Sciany / Linia wodna (patrz § ,2.4.1. Wybér
trybu czyszczenia” i § ,,4.3. Czyszczenie filtra pompy”).

e Chociaz woda wydaje sie czysta, mikroskopijne glony niewidoczne gotym okiem sg
obecne w basenie, co powoduje, ze Sciany sg Sliskie i uniemozliwiajg wspinanie sie
urzadzenia. Wykonaj chlorowanie szkodowe i nieznacznie obniz pH. Nie pozostawiaj
urzadzenia w wodzie podczas chlorowania szokowego (patrz § ,4.5. Demontaz
i ponowny montaz uchwytdéw szczotek”).

Po dotarciu do linii wodnej
urzadzenie bedzie unosic sie
na powierzchni.

e Nalezy uzywac gasienic bez przyssawek (do zamodwienia osobno).

Urzadzenie nie porusza
sie prosto ani nie zmienia
kierunku na $cianie.

e Gasienice sg zuzyte: Sprawdz stan przyssawek lub wskaznika zuzycia, aby zobaczy¢,
czy gasienice wymagaja wymiany (patrz § ,,4.3. Czyszczenie filtra pompy”).

e Uzywaj gasienic z przyssawkami do basendw z gtadkim dnem, natomiast ggsienic
bez przyssawek do basendéw z powtokg antyposlizgowa: é"

Po uruchomieniu urzadzenie

nie wykonuje zadnego ruchu.

e Sprawdz, czy w gniezdzie zasilajgcym zasilacz jest prad.

e Sprawdz, czy cykl czyszczenia zostat rozpoczety i czy lampki Swieca sie.

e Sprawdz, czy uruchomiony cykl nie zostat zaprogramowany z uruchomieniem
opo6znionym. W takim przypadku na zasilaczu z funkcjg sterowania wyswietlany
bedzie czas, a cykl rozpocznie sie po uptywie tego czasu (patrz § ,4.5. Demontaz
i ponowny montaz uchwytéw szczotek”).

Urzadzenie nie zbiera
zanieczyszczen.

o Filtr jest petny lub brudny: wyczys¢ go (patrz § ,,4.2. Czyszczenie filtra natychmiast
po wyjeciu z wody”).

e Jedli pomimo wykonania tego czyszczenia i czyszczenia roztworem kwasu filtr
pozostaje zatkany, nalezy go wymienic. (patrz § ,4.3. Czyszczenie filtra pompy” i
§ ,4.5. Demontaz i ponowny montaz uchwytow szczotek”)

e Zanieczyszczenia/przedmioty pozostajg zakleszczone na wysokosci mostka (miedzy
dwiema szczotkami) i nie sg zbierane: wyczys¢ szczotki i mostek. Nalezy czysci¢ je
regularnie.

e Zanieczyszczenia (przede wszystkim piasek) pozostajg uwiezione pod uszczelkg
pokrywy - wyczys¢ uszczelke pokrywy. Nalezy czysci¢ jg po zakonczeniu kazdego
cyklu.
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Kabel sie zaplatat.

¢ Nie rozwijaj catej dtugosci kabla w basenie.
e Rozwin w basenie jedynie wymagang dtugosc kabla i roztéz reszte kabla na krawedzi
basenu.

Zasilacz z funkcja sterowania
nie reaguje na zadne
nacisniecia przyciskow.

e Qdtacz kabel zasilajgcy od gniazdka elektrycznego, odczekaj 10 sekund i ponownie
podtacz kabel zasilajacy.

Wystepuje réznica
temperatur miedzy wartoscia
wskazang w aplikacji
iAquaLink™ a temperaturg
zmierzong za pomocy innego
termometru lub urzadzenia.

¢ Gdyrobot znajduje sie na dnie basenu, normalne jest zauwazenie réznicy temperatur
miedzy temperaturg zmierzong przez robota a temperaturg mierzong za pomoca
termometru umieszczonego na powierzchni basenu lub innego urzadzenia.

Dioda LED czujnika nie swieci
sie, gdy robot pracuje.

&F
e Skontaktuj sie ze sprzedawcg, aby sprawdzi¢ stan bloku czujnika.

Pilot zdalnego sterowania nie
dziafa

e Wigczy¢ pilota i sprawdzié, czy Swieci sie zielona lampka.

e Sprawdzi¢, czy pilot znajduje sie w promieniu 10 m od skrzynki sterowniczej.
Upewnic sie, ze zadne duze przeszkody nie znajdujg sie miedzy pilotem a skrzynka
sterownicza.

e W razie potrzeby przeprowadzi¢ parowanie pilota ze skrzynkg sterowniczg (patrz
§ ,2.6.2. Parowanie pilota ze skrzynkg sterowniczy”).

Dioda LED pilota miga powoli
lub Swieci swiattem ciggtym

Problem dotyczacy zasiegu pilota:

e Ustaw zasilacz z funkcjg sterowania na wozku w minimalnej
3,5 metra od basenu.

e Skieruj zasilacz z funkcjg sterowania w strone basenu, aby poprawi¢ zasieg pilota.
Upewnij sie, ze zadne duze przeszkody nie znajdujg sie miedzy zasilaczem z funkcjg
sterowania a basenem.

odlegtosci

Dioda LED pilota Swieci sie
Swiattem ciggtym

Problem dotyczacy parowania: wykonaé ponownie etapy parowania (patrz § ,2.6.2.
Parowanie pilota ze skrzynka sterowniczg”).

Podczas parowania z pilotem
na wyswietlaczu skrzynki
sterowniczej pojawia sie
komunikat ,,FAIL”.

Problem dotyczacy parowania:
e wykona¢ ponownie etapy parowania (patrz § ,2.6.2. Parowanie pilota ze skrzynka
sterowniczg”)
e podczas parowania sprawdzi¢, czy pilot zdalnego sterowania jest witgczony i czy
gniazdko elektryczne skrzynki sterowniczej jest zasilane.

Jezeli problem wystepuje nadal, nalezy skontaktowac sie ze sprzedawca: 6“

©

5.2. Alerty uzytkownika

e Alerty sg wyswietlane zaréwno na zasilaczu z funkcjg sterowania, jak i w aplikacji iAquaLink™.

e Kiedy wyswietlany jest kod btedu, nacisnij przycisk

i postepuj zgodnie z sugerowanymi ponizej rozwigzaniami

problemoéw — sg one rowniez dostepne w aplikacji iAquaLink™.

Wyswietlanie na zasilaczu
z funkcjg sterowania

Kod btedu

Dioda LED miga

POUER D

Wyswietlanie
w aplikacji
iAquaLink™

Rozwigzania

Sprawdz, czy zanieczyszczenia lub kabel nie uniemozliwiajg
swobodnego obracania sie szczotek.

Er: 01 %:% X 3 | Silnik pompy .
Silnik trakcyjny
Er: 02 prawy
1% x2
Er: 03 Silnik trakcyjny
lewy

e Sprawdz, czy nic nie blokuje obszaru podtgczenia kabla.

e Wyjmij kasete i obrd¢ kazde koto o ¢wier¢ obrotu w tym
samym kierunku az do uzyskania ptynnych obrotow.

¢ Jedli to nie rozwigze problemu, skontaktuj sie ze sprzedawca
w celu przeprowadzenia petnej diagnostyki.




Zuzycie silnika

Sprawdz, czy zanieczyszczenia lub wtosy nie blokujg sSmigta.
Doktadnie wyczysc filtr.

S pompy e Jedli to nie rozwigze problemu, skontaktuj sie ze sprzedawca
w celu przeprowadzenia petnej diagnostyki.
e Sprawdz, czy zanieczyszczenia w gasienicach, szczotki
Zuzycie silnika lub kabel nie uniemozliwiaja swobodnego obracania
Er: 05 trakcyjnego sie szczotek (patrz § ,4.5. Demontaz i ponowny montaz
: prawego uchwytdéw szczotek”).
{} X2 e Sprawdz, czy nic nie blokuje obszaru podtgczenia kabla.
Er: 06 Zuzycie silnika e Wyjmij kasete i obré¢ kazde koto o ¢wier¢ obrotu w tym
’ trakcyjnego samym kierunku az do uzyskania ptynnych obrotow
lewego ¢ Jedli to nie rozwigze problemu, skontaktuj sie ze sprzedawca
w celu przeprowadzenia petnej diagnostyki.
e \Wytacz robota.
e Doktadnie wyczys¢ filtr.
Er: 07 e W6z go ponownie do wody, potrzasajac, aby uwolni¢
{% X3 Robot poza woda pecherzyki powietrza.
Er: 08 e Ponownie uruchom cykl.
e Jesli to nie rozwigze problemu, skontaktuj sie ze sprzedawca
w celu przeprowadzenia petnej diagnostyki.
e (Qdtacz robota i podtacz go ponownie.
e Sprawdz, czy kabel jest podtgczony do zasilacza z funkcja
I sterowania.
Er: 10 {} x1 Komunikacja e Sprawdz, czy nic nie blokuje obszaru podtgczenia kabla.
¢ Jedli to nie rozwigze problemu, skontaktuj sie ze sprzedawca
w celu przeprowadzenia petnej diagnostyki.
Er: 11 ‘E:E’ X 4 Blok czujnika e Skontaktuj sig ze sprzedawca, aby sprawdzi¢ stan bloku
czujnika.
e Odtgcz zasilacz z funkcjg sterowania na co najmniej
15 sekund.
e Zamknij aplikacje iAquaLink™.
e Podtacz zasilacz z funkcjg sterowania do robota.
Aktualizacja e Podfacz zasilacz z funkcjg sterowania.
Er: 12 %:E’ X5 nieudana lub e Sprawd?, czy zasilacz z funkcjg sterowania jest prawidtowo

Wyswietlanie na zasilaczu
z funkcja sterowania

Kod btedu

PrOG

Dioda LED miga

POUER D

bardzo szybkie

niekompletna

Wyswietlanie
w aplikacji
iAquaLink™

Trwa aktualizacja

potaczony z siecig Wi-Fi (dioda LED & $wieci sie).

Jesli komunikat ,PrOG” nie wyswietla sie lub dioda LED
nie miga szybko, otwdrz aplikacje iAquaLink™,

wybierz robota i kliknij "Aktualizuj".

Rozwigzania

Poczekaj na zakonczenie aktualizacji.
Nie odtaczaj zasilacza z funkcjg sterowania.

NIE DOTYCZY

NIE DOTYCZY

Btad potaczenia

Sprawdz stan diod LED Bluetooth/WiFi na zasilaczu z funkcjg
sterowania i postepuj zgodnie z krokami opisanymi w tabeli
§ ,5.3. Pomoc diagnostyczna dotyczgca pofaczenia z
aplikacjg iAquaLink™”.

NIE DOTYCZY

NIE DOTYCZY

Czerwona kropka
pojawia sie na
liscie ,Moje
urzadzenia”

Urzadzenie nie jest podtgczone lub nie jest potaczone
zdomowg siecig Wi-Fi. Jeslikropka jest czerwona, gdy zasilacz
z funkcjg sterowania jest podtgczony, a ikony Bluetooth/
WiFi s3 podswietlone, odswiez ekran (przesuwajac palec
w goére i w dot).

Jesli kropka zmieni kolor na zielony: urzadzenie jest gotowe
do uzycia.

-
Jezeli problem wystepuje nadal, nalezy skontaktowac sie ze sprzedawca: 6‘«
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Usuwanie kodu btedu

Na zasilaczu z funkcjg sterowania:

e Po zastosowaniu rozwigzania problemu nacisnij dowolny klawisz, aby usungé¢ kod btedu (z wyjatkiem przycisku

(N

@

W aplikacji iAquaLink™:
e Po zastosowaniu rozwigzania problemu nacisnij Usun btad lub nacisnij OK, aby wykonaé etapy tego rozwigzania
pozniej.
© 5.3. Pomoc diagnostyczna dotyczaca potaczenia z aplikacjg iAquaLink™

Status zasilacza z funkcjg Mozliwe przyczyn Rozwigzania
sterowania przyczyny 3

e Zasilacz z funkcjg

sterowania jest Skontaktuj sie z dostawcg ustug internetowych.
podfaczony do routera, | ¢ Odtgcz domowe urzgdzenie Wi-Fi na 10 sekund. Podfacz
ale nie do serwera ponownie urzadzenie Wi-Fi i sprawdz, czy swiecg diody LED.
w chmurze (podtgczono | ¢ SprawdZ potaczenie internetowe — moze wystepowac
e Lampka LED '7,;\\ do sieci LAN, ale brak awaria sieci.
) e potgczenia WEB).
miga.
e Router 5 Ghz jest .
. e Wymien router.
niezgodny.
e Przestarzata wersja , . S
aplikacii. * Przeprowadz aktualizacje aplikacji
e Bardzo silne e Przykryj urzadzenie, aby chroni¢ je przed Swiattem
oSwietlenie. stonecznym i sprawdz, czy lampki sie Swieca.
* Zasilacz z.fu_nqu e Podtgcz zasilacz z funkcjg sterowania (patrz § ,2.2.
sterowania jest Podt : lania elekt p
o dtaczony. odtaczanie zasilania elektrycznego”).
e Wszystkie diody LED OIRIE] M
sa wytaczone. e Sprawdz, czy wytacznik jest pod napieciem.

e Brak pradu. e Sprawdz, czy gniazdo jest zasilane energig elektryczng, na
przyktad podtgczajgc inne urzadzenie.

e Utrata potaczenia e SprawdZ potgczenie internetowe — moze wystepowac
z Internetem. awaria sieci.




Status zasilacza z funkcjg

sterowania

=
Dioda LED ‘& nie
Swieci sie.

-
Dioda LED ‘&

Swieci sig, ale
potaczenie Wi-Fi
nie istnieje (lub
jest nieregularne).
Komunikat ,Btad
potaczenia” jest
wyswietlany na
ekranie aplikacji

Mozliwe przyczyny

e Utrata potaczenia
z Internetem.

e Staby sygnat Wi-Fi *.

e Zasilacz z funkcja
sterowania jest zbyt
daleko od domowego
routera Wi-Fi.

Rozwigzania

e Sprawd:Z potgczenie internetowe — moze wystepowac
awaria sieci.

e Upewnij sie, ze masz silny sygnat Wi-Fi. Istnieje kilka
sposobow sprawdzenia sity sygnatu Wi-Fi:

- Odtacz domowy router Wi-Fi i podtgcz go ponownie.

- Za pomocy laptopa przejdz do panelu konfiguracji, aby
sprawdzic¢ stan potaczen sieciowych. Sprawdz site sygnatu
bezprzewodowej sieci Wi-Fi na laptopie, obserwujac
stan zasilacza z funkcjg sterowania.

- Zainstaluj aplikacje iAqualink™ na smartfonie lub
tablecie. Sprawdz site sygnatu bezprzewodowej sieci
Wi-Fi na urzgdzeniu mobilnym, obserwujac stan zasilacza
z funkcja sterowania. Jesli sie¢ Wi-Fi jest staba, zaplanuj
instalacje wzmacniacza sieci Wi-Fi.

- Skorzystaj ze specjalnej aplikacji do analizy sygnatu Wi-Fi:
dla systeméw operacyjnych iOS lub Android dostepnych
jest wiele takich aplikacji.

e Podczas pierwszej konfiguracji umies¢ zasilacz z funkcja
sterowania robota jak najblizej domowego routera Wi-Fi.
Nie uzywaj przedtuzacza (patrz § ,,2.2. Podtgczanie zasilania
elektrycznego”), nastepnie powtdrz kroki konfiguracji (patrz
§ ,,3.2. Pierwsza konfiguracja robota”):

=3
- Kiedy dioda LED ?

z funkcjg sterowania blisko basenu.

zaswieci sie, podtgcz zasilacz

; Fale™ L~
iAquaLink™. - Jedli dioda LED ? nie $wieci sie, ponownie podtacz
zasilacz z funkcja sterowania blizej domu.
- Jesli dioda LED " nadal nie Swieci sig, zaplanuj
instalacje repeatera Wi-Fi.
=
e DiodaLED %
Swieci sie

i wyswietlany jest
komunikat ,,PROG”.
Informacja jest
wyswietlana

w aplikacji.
Przyciski nie mogg
zostac aktywowane.
Dioda LED 9 nie

Swieci sie podczas tej
operacji.

e Trwa aktualizacja
oprogramowania.

e Poczekaj na zakonczenie aktualizacji.
¢ Nie odfaczaj kabla zasilania od robota podczas aktualizacji.

i

*Sygnat Wi-Fi moze byc¢ staby z kilku powodéw

- duza odlegtos¢ miedzy routerem a zasilaczem z funkcjg sterowania robota,

- rodzaj routera,
- duza liczba Scian miedzy routerem a zasilaczem z funkcja sterowania robota,

- problem dotyczgcy dostawcy ustug internetowych.

- itd.
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© 5.4. Aktualizacja robotéw potaczonych z siecig

Roboty potgczone z siecig mogg otrzymywac aktualizacje w celu dodania nowo opracowanych funkgji lub ulepszen
produktu. Ulepszenia te nie zawsze sg widoczne dla uzytkownika.

0 Sterowanie robotem z poziomu aplikacji nie jest dostepne do czasu zainstalowania aktualizacji.

Kiedy dostepna jest aktualizacja (widoczna w aplikacji iAquaLink™, patrz na ilustracji 0), nalezy stosowac sie do
ponizszych wskazowek przed nacisnieciem przycisku rozpoczecia instalacji:

e Umiesc robota i zasilacz z funkcjg sterowania jak najblizej domowego routera Wi-Fi;

e Sprawdz, czy jakos¢ sygnatu Wi-Fi jest odpowiednia;

e Pozostaw zasilacz z funkcjg sterowania podtgczony do sieci, a robota podtgczonego zasilacza z funkcjg sterowania az
do chwili zakonczenia instalacji;

e Zasilacz z funkcjg sterowania musi by¢ potgczony z domowag siecig Wi-Fi, a aplikacja iAquaLink™ musi by¢ otwarta.

Rozpoczecie aktualizacji:

1. Nacisnij przycisk, aby rozpocza¢ instalacje za pomocg aplikacji iAquaLink™;

2. Podczas aktualizacji wyswietlany jest komunikat ; w czasie przeprowadzania aktualizacji uruchomienie cyklu
czyszczenia nie jest mozliwe. Czas aktualizacji wynosi zwykle od 10 do 20 minut;

3. Po zakonczeniu aktualizacji wyswietlany jest komunikat.

4. Jesliinstalacja aktualizacji jest niemozliwa, po uptywie 60 minut wyswietlony zostanie komunikat btedu, patrz § ,,5.2.
Alerty uzytkownika”).

(1) (2]

10260 + 0
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\ ‘\/‘E\j/s
o o/
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1026 0 & ©
103 tom

& Firmware Update

& Firmware Update

Roboti Cleaner

<

* Komunikaty aplikacji iAquaLink™ mogg w przysztosci sie zmieniac.

Recykling

Ten symbol, wymagany przez europejska dyrektywe WEEE 2012/19/UE (dyrektywa w sprawie zuzytego

sprzetu elektrycznego i elektronicznego) oznacza, ze urzadzenia nie nalezy wyrzuca¢ do kosza. Musi ono

zostac przekazane do selektywnej zbiérki odpaddéw w celu ponownego uzycia, recyklingu lub odzysku. Jesli

urzadzenie zawiera substancje potencjalnie niebezpieczne dla sSrodowiska, zostang one wyeliminowane lub
s Zneutralizowane. Nalezy uzyska¢ odpowiednie informacje dotyczace recyklingu u sprzedawcy.
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