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A FIGYELMEZTETESEK

A késziiléken végzend6 miveletek el6tt fontos, hogy megismerkedjen a beszerelési és hasznalati
Utmutatéval, valamint a késziilékhez tartozo ,garancia” melléklettel, kiilonben anyagi karoknak,
sulyos, akar haldlos kimenetel(i sériiléseknek, valamint a garancia érvénytelenitésének teszi ki
magat.

Orizze meg és adja 4t ezeket a dokumentumokat a megtekintés érdekében az eszkdz teljes
élettartama soran.

Tilos az Utmutatd barmely Gton torténd terjesztése vagy mddositdsa a gyarté engedélye nélkiil.

A gyarto folyamatosan fejleszti a termékeit, hogy tokéletesitse minGségliket, ezért el6fordulhat,
hogy az Utmutatdban taldlhatd informacidkat el6zetes értesités nélkiil modositja.

ALTALANOS FIGYELMEZTETESEK

A figyelmeztetések figyelmen kivil hagyasa karokat okozhat a medence felszerelésében vagy
sulyos, akar halalos kimenetelli sériilésekhez vezethet.

Ez az elektromos robot egy professziondlis robot. Csak az érintett mdszaki terileteken
(elektromossag, hidraulika vagy h(ités) képesitéssel rendelkezé személy jogosult

a készulék hasznalatara és karbantartasanak vagy javitdsdnak elvégzésére. A
beavatkozdst végz6 szakképzett technikusnak egyéni véddeszkdzoket (ugymint Cﬁ
védGszemiiveg, véddkesztyl stb.) kell viselnie, hogy csdkkentse a sériilések

kockazatat, amelyek el6fordulhatnak a készliléken végzett beavatkozas soran.

A készliléken végzett barmely beavatkozds el6tt gy6z6djon meg rdla, hogy
fesziltségmentes, és biztonsagosan leallitott allapotban van.

A késziilék medencékben és gydgyflird6kben vald specidlis hasznalatra készilt, tilos barmely
egyéb, rendeltetésellenes célra hasznalni.

Tilos a késziilék hasznalata olyan személyek altal (beleértve a gyerekeket is), akiknek fizikai,
érzékelési vagy szellemi képességeik korlatozottak, valamint olyan személyek altal, akik nem
rendelkeznek a késziilék hasznalatara vonatkozoé gyakorlattal vagy ismeretekkel. Kivételt képeznek
azok a személyek, akik egy biztonsagukért felel6s személy altal vannak felligyelve, vagy akikkel ez a
személy elGzetesen ismertette a késziilék hasznalatdra vonatkozé utasitasokat. Ajanlott a gyerekek
felligyelete, annak biztositasa érdekében, hogy ne jatsszanak a késziilékkel.

Ezt a késziiléket hasznalhatjdk legalabb 8 éves gyermekek, valamint korlatozott fizikai,
szenzoros vagy mentdlis képességekkel, illetve tapasztalatok vagy ismeretek hijan
lév6é személyek, amennyiben biztositott a megfelel6 fellgyeletik, vagy ha megfelel
utasitdsokat kaptak a készilék biztonsagos hasznalatdra vonatkozdéan, és felfogtak
a fenndllé kockazatokat. A felhasznald altali tisztitast és karbantartast felligyelet nélkil nem
végezhetik gyermekek.

A késziulék beszerelését a gyartd utasitasainak megfelel6en, az érvényben |év6é helyi és
nemzeti elGirdsok betartasdval kell végezni. A beszerel6 felel a készilék beszereléséért és
a beszerelésre vonatkozd nemzeti szabalyozds betartasaért. A gyarté semmilyen kortlmények
kozott nem vallal felel6sséget a hatalyos helyi beszerelési normdak be nem tartasa esetén.

Az Utmutatdéban leirt egyszerl karbantartdson kivili minden egyéb karbantartdsi miveletet a
terméken kizardlag mindsitett szakember végezhet.

A késziilék rendellenes miikodése esetén: ne kisérelje meg a készllék sajat kez( javitasat, hanem
forduljon minGsitett szakemberhez.

A készilék mikodéséhez megengedett viz egyensulyi értékekrdl a garancialis feltételekben talal
részleteket.

A késziilékbe épitett biztonsagi elemek egyikének kikapcsoldsa, eltdvolitdsa vagy kijatszdsa a
garancia automatikus elvesztésével jar, ugyanez vonatkozik az engedély nélkiili, harmadik gyartotol
szarmazo potalkatrész hasznalatanak esetére.

Tilos a késziilék kornyezetében (akar gyulékony, akdr nem gyulékony) rovarirtdt vagy egyéb
vegyszert permetezni, kart tehet a késziilék burkolataban és tiizet okozhat.

Ne érintse meg a ventilatort és a mozgo alkatrészeket, és ne helyezzen semmilyen targyat vagy az
ujjait a mozgo alkatrészek kozelébe a berendezés mikodése kdzben. A mozgd alkatrészek sulyos
vagy akar a halalos sériiléseket okozhatnak.




FIGYELMEZTETESEK AZ ELEKTROMOS KESZULEKEKHEZ

o A késziilék dramellatdsat egy erre tervezett 30 mA-es maradékdram-m(ikodtetésli dramvéds-
kapcsoloval kell védeni, a beszerelés helye szerinti orszag hatdlyos normainak betartasaval.

e Ne hasznaljon hosszabbitdé kabelt a késziilék csatlakoztatdsahoz; csatlakoztassa a késziléket
kozvetlenil egy megfelel6 tapellatéd aramkorhoz.

e Minden mvelet el6tt ellenérizze, hogy:

- A késziilék adattablajan megadott bemeneti fesziiltség megfelel-e a haldzati tapfesziiltségnek,

- a haldzati taplalas szolgaltatasa kompatibilis a készilék elektromos igényeivel és megfelel6en

foldelt.

o A készilék rendellenes lizemelése vagy szagkibocsatas esetén azonnal kapcsolja ki azt, kdsse le a
tdpcsatlakozobdl, és Iépjen kapcsolatba szakemberrel.

e Miel6tt a készlléken barmilyen javitast vagy karbantartast végezne, ellen6rizze, hogy ki van
kapcsolva és teljesen le van kotve a taplalasrdl, és hogy a késziilékhez csatlakoztatott minden
egyéb berendezés és tartozék is le van kotve a taplalas korérdl.

o MUkodés kozben a késziiléket tilos kikapcsolni és Ujra bekapcsolni.

e Ne a tapkabelt kihtzva kapcsolja ki.

e Ha a tapkabel sérilt, azt csak a gyartd, a meghatalmazott képvisel6 vagy a javitdomdhely cserélheti
ki.

e Ne végezzen javitast vagy karbantartdst a késziléken nedves kézzel, vagy ha a késziilék nedves.

e MielG6tt csatlakoztatnd az késziiléket a tapellatdshoz, ellenérizze, hogy a csatlakozéblokk vagy a
tapcsatlakozé-aljzat, amelyhez az egység csatlakozik, jo allapotban van, és nem sériilt vagy rozsdas.

e Vihar esetén kapcsolja ki a késziiléket, hogy elkeriilje a villamcsapds okozta kdrosodast.

,Medencetisztité robotok” JELLEMZOI

e A robot olyan medencevizben torténé haszndlatra késziilt, melynek h6mérséklete 15°C és 35°C
kozotti.

e A sérilések vagy a tisztitoroboton bekdvetkez6 karok elkeriilése érdekében ne hasznalja

a robotot a vizen kiviil.

A sériilések veszélyének elkeriilése érdekében tilos flirddni, amikor a robot a medencében van.

Ne hasznalja a robotot a medence sokk-klérozdsa esetén.

Ne hagyja a robotot hosszu id6n keresztil feliigyelet nélkdl.

FIGYELMEZTETES A TISZTITOGEP FOLIA BEVONATU MEDENCEBEN VALO HASZNALATAT

ILLETOEN

e A robot telepitése el6tt gondosan vizsgalja meg a medence bevonatat. Ha a félia helyenként
megsérilt, ne szerelje be a robotot, miel6tt a foliat szakképzett szakember megjavitana vagy
kicserélné. A gyarté semmilyen koriilmények kozott nem tehetd felel6ssé a belsé félian okozott
karokért.

e Néhdny mintas fdlia bevonatrdl gyorsan eltlinhetnek a mintdk: a mintdk és/vagy a szinek
karosodhatnak, elhalvanyulhatnak vagy eltlinhetnek a felllettel érintkez6 targyak miatt.
A medencetisztito robot gyartéja nem vallal felel6sséget a félia bevonatok elhasznalédasaért vagy
a minta lekopdsaért, és ezekre a korlatozott garancia sem terjed ki.

FIGYELMEZTETES A TISZTITOGEP ROZSDAMENTES ACEL MEDENCEBEN VALO HASZNALATAT

ILLETOEN

e Bizonyos rozsdamentes acél uUszomedencék fellilete nagyon sérilékeny lehet. Ezeknek
a medencéknek a felliletét kdrosithatja a szennyez6dés és a bevonat kozotti surlédas, amelyet
példaularobotok kerekei, hernydtalpaivagy keféi okoznak, beleértve az elektromos medencetisztitd
robotokat is. A medencetisztitd robot gyartdja nem vdllal felel6sséget a rozsdamentes acél
medencék kopdsaért vagy karcolddasaért, és ezekre a korlatozott garancia sem terjed ki.
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“ 1. Informacidk hasznalat elott

© 1.1. Acsomag tartalma

8500iQ 8700iQ

A Robot + lebegSkabel v v
B Vezérl6doboz v v
C Kocsikészlet v v

Dupla sz(irés: Nagyon finom
D tormeléksz(iré (60u) + Finom v
tormeléksz(ir6 (150u)

E Védshuzat + +
F Taviranyité + v
G Taviranyito tartéelem + v

v': Mellékelve Opcionalisan rendelkezésre all



© 1.2. Miiszaki jellemz6k és beazonositas

1.2.1. Miuiszaki jellemz6k

8500iQ 8700iQ

A vezérlédoboz tapfesziiltsége =

220-240 VAC, 50/60 Hz, II. osztaly*

Robot tapfesziiltség 30V DC

Maximalis felvett teljesitmény 150 W

Kdbel hossza 25m 30 m
A robot sulya 15.3 kg 15.7 kg
Szivdcso szélessége 270 mm

Maximalis miikodési mélység 4m

Tapellatas védettségi fokozata IPX5

Robot védettségi fokozata IPX8
Frekvenciasavok 2,412 GHz - 2,484 GHz
Radiofrekvencids atviteli teljesitmény +20 dBm

Taviranyito

Bluetooth 2,4 GHz

* |l osztaly: kettGs vagy megerdGsitett szigetelésii eszkéz, amely nem igényel foldelést.

1.2.2. Beazonositas

0: Sz(ir6 elérését biztosito fedél retesze
O kefik

G: Hernydtalpak

O: Hordozd és kiemel§ fogantyu

G: Kazetta és kerekek

@ Lebegs kabel

O: Erzékel6k (csak 8700 iQ esetén)

Q. Kengyel (a két kefe kozott)

Q. LeD ¢rzskels




© 1.3. Miikédési elv

A robot figgetlen a szlir6rendszert6l, és 6nalld modon képes mikddni. Elegendd egyszerlien csatlakoztatni a halézathoz.
Optimalis médon mozog, hogy megtisztitsa a medence azon zdénait, amelyre tervezték (fenék, oldalfal, vizfelszin).
A robot beszivja a szennyez&déseket és azok a szlir6ben tarolédnak el.

A tisztito robot a kovetkez6 modon hasznalhato:

- a robothoz kapott vezérlddobozon keresztdl,

- a taviranyitén keresztul (modelltdl fuggéen),

- az iAqualLink™ alkalmazassal kompatibilis okostelefon vagy tablagép segitségével (lasd § ,,3. Az iAquaLink™ alkalmazas
hasznalata”).

=
iAquaLink

CONTROL

Q. verérisdobor
0: Kocsi
@: Robot

®: Lebegs kabel

B Halozati aljzat
@ ipkabel

@: Tavvezérlés
Wi-Fi ,,iAquaLink™”

G’: Taviranyitd

© 1.4. A medence el6készitése

szétszedhet6 medencékben. Az allandé medencék a talajba vagy a talajra vannak telepitve és

g e Ez a termék a tartdsan telepitett medencékben térténd hasznalatra késziilt. Ne hasznalja
nem kénnyen szerelhet6k szét és tarolhatdk el.

o Akésziilék olyan medencevizben mikédhet, melynek mindsége a kovetkezs:

A viz h6mérséklete 15°C és 35°C kozott
pH 6,8 és 7,6 kozott
Szabad klér <3mg/l

e Ha a medence nagyon koszos, kilondsen az elsé hasznalat esetén, egy halé segitségével tavolitsa el a nagyobb
szennyez6déseket, ezzel optimalizélva a késziilék teljesitményét.
e Vegye ki a vizb6l a h6mérGket, a jatékokat és minden egyéb olyan targyat, ami kart tehet a késziilékben.



“ 2. Hasznalat

© 2.1. Arobot bemeritése a medencébe

A o Az els6 hasznalat el6tt tavolitsa el a robot fedél és a szlirGtarté kozott talalhato tavtartot.

hasznalja.

o e Az els6 haszndlat esetén vagy a téliesités utan javasoljuk, hogy csak a 150 pm-es finom térmeléksz(irét
e Az els6 hasznalat utdn lehetdség szerint hasznaljon kettds szlrést (150 pm-es és 60 um-es sz(irg).

1. Fektesse ki a kabelt teljes hosszaban a medence mellett, hogy elejét vegye a kdbel 6sszegubancolddasanak
a bemerités kdzben.

2. Alljon a medence hosszdnak kdzepére a robot bemeritéséhez. A robot mozgasa optimalizalt lesz, és a kabel
megtekeredése csokken.

3. A robotot fligg6legesen eressze bele a vizbe.

4. Mozgassa meg finoman minden irdnyba, hogy a benne |évé levegé eltavozzon.

5. Nagyon fontos, hogy a késziilék a medence aljara lesillyedjen, illetve beavatkozds nélkil helyben maradjon.
A bemeriilés sordn a robot maga utan hizza azt a kabelhosszt, amire a medencében sziiksége van.




© 2.2. Azelektromos taplalas csatlakoztatasa

Az aramiités, tiiz vagy sulyos sériilés elkeriilése érdekében tartsa be az alabbi utasitasokat:
e A vezérl6doboz csatlakoztatasahoz tilos elektromos hosszabbitot hasznalni.
e Ugyeljen arra, hogy a konnektor mindig konnyen elérhetd legyen, valamint védve legyen az

A es6tél és a kifroccsend viztdl.

e A vezérl6doboz a froccsend vizzel szemben tomitett, de tilos vizbe vagy mas folyadékba
meriteni. Nem telepithet6 olyan helyen, amelyet elaraszthat a viz, tartsa legalabb 3,5 m
tavolsagban a medence szélétdl, és keriilje, hogy kdzvetlen napsugarzasnak legyen kitéve.

e Helyezze a vezérl6dobozt az elektromos aljzat kézelébe.

1. Csavarja le a védékupakot.

2. Kosse be a lebegbkabelt a vezérlédobozra és reteszelje a csatlakozot kizardlag a gydrt elforgatva az éramutaté
jardsaval megegyez6 iranyban (a lebegbkabel sérilésének veszélye).

3. Ellenérizze, hogy a csatlakozé megfelel&en be van-e nyomva, hogy a viz ne juthasson be.

4. Csatlakoztassa a tapkabelt. A vezérl6dobozt feltétlenil olyan aljzathoz csatlakoztassa, ami max. 30 mA-es
maradékaram-mdkodtetésli aramvédé kapcsoldval van ellatva (kétség esetén forduljon mindgsitett szakemberhez).




© 2.3. AvezérlGegység funkcibi

Szimbdlum

Megnevezés

A berendezés inditasa/ledllitasa

Késleltetett inditas

A csatlakozasok telepitése az iAqualink™-hez

A Bluetooth™ csatlakozas allapota

A Wi-Fi csatlakozas allapota

,Lift System” vizbél vald kiemelés mod

Valasszon egy tisztitds modot

Csak fenék tlzemmad

Smart méd (a fenék, az oldalfalak és a vizszint vonalanak optimalizalt tisztitasa)

Fenék, Oldalfal, Vizfelszin méd

Csak vizfelszin méd

A tisztitasi id6tartam csokkentése vagy novelése
(+/- 15 perc)

JTele sz(rd” visszajelz6

Informaciés LED

Az Gzenetek vagy a hibakddok megjelenitése
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© 2.4. Tisztitasi ciklus inditasa

A személyi sériilések vagy anyagi karok elkeriilése érdekében kérjiik, tartsa be az alabbi
utasitasokat:

A o Tilos fliirodni, amikor a késziilék a medencében van.

e Ne hasznalja a késziiléket a medence sokk-klorozasa esetén, varjon, amig a klérszint eléri az
ajanlott értéket, miel6tt bemeriti a robotot.

e Részesitse el6nyben a Csak fenék modot, ha a medence redénnyel van lefedve.

e Ha a vezérl6doboz fesziltség alatt all, a szimbdélumok kigyulladnak a kévetkez6k jelzése érdekében:
- A folyamatban [évé mivelet
- A tisztitds kivalasztdsa
- Karbantartds iranti igény
o Avezérl6doboz 5 perc elteltével készenlétre all, a képernyd és a LED-ek kialszanak. A készenléti modbdl valé kilépéshez

elég megnyomni barmelyik billenty(t. A készenlétre allitds nem allitja le a késziilék miikodését, ha folyamatban van
a tisztitas.

2.4.1. A tisztitasi mod kivalasztasa

e Alapértelmezés szerint az el6re kivalasztott tisztitdsi méd a Smart méd (a fenék, az oldalfalak, a vizszint vonalanak
tisztitdsa a medence méreteinek megfeleléen optimalizalt id6tartamban).

e Az elsé ciklus elinditott Smart méd esetén egy olyan ciklus, amelynek soradn a robot 2 éra 30 perc alatt tisztitas kbzben
felismeri a medencét. Az elsé ciklus alatt a vezérl6dobozon az "AUTO / 2h30" felirat Iathatd. Ezen ciklus végén ki lesz
szamitva az optimalis id6. Ne szakitsa meg az 1. SMART ciklust.

e Ezazoptimadlis id6 elmentésre keril, és ez lesz a Smart mddban elinditott kdvetkez§ ciklusok alapértelmezett tisztitasi
ideje. Ezutan a vezérl6doboz megjeleniti a kiszamitott optimalis id6t.

e A Smart mdd visszaallitdsahoz nyomja meg és tartsa lenyomva a gombot 5 masodpercen keresztil. Inditson
el egy Uj ciklust Smart mddban, hogy a robot Ujraszamitsa az optimalis tisztitasi id6t.

e Lehet6ség van a tisztitasi mod modositasara a késziilék elinditasa el6tt, vagy a készlilék miikodése kdzben is. Az Uj
maod azonnal elindul és az el6z6 ciklusbdl hatralévd id6 visszaszamlaldsa nullazédik.

¢ Nyomja meg a kovetkez6t @ :

- Csak fenék tizemmadd (1h15): | @ |

- Smart mad (a fenék, az oldalfalak és a vizszint vonalanak optimalizalt tisztitasa) (optimalizalt id6tartam):

——

@ D

- Intenziv Fenék, Oldalfal, Vizfelszin méd (2h45): | 9 .l

- Csak vizfelszin mod (45 perc): |‘ |

¢ Nyomja meg a gombot Q a tisztitasi ciklus inditdsahoz.

Tandcs: a tisztitasi teljesitmény javitasa

A furdési szezon kezdetén inditson tobb tisztitasi ciklust kizarélag fenék tizemmaddban (miutdn eltavolitotta
O a nagy méret( szennyezGdéseket egy halo segitségével).

A tisztitorobot rendszeres haszndlata (anélkil, hogy tullépné a heti 3 ciklust) lehet6vé teszi, hogy mindig

tiszta medencében legyen része, és a sz(ir§ kevésbé duguljon el.

2.4.2. A tisztitasi id6 beallitasa

e Csokkentheti vagy novelheti a kivalasztott vagy folyamatban Iévé ciklus tisztitasi idejét:

- Q : Csokkentés 15 perccel.

- 9: Novelés 15 perccel (a ciklus id6tartama maximum 6 6ra).



2.4.3. Késleltetett inditds bekapcsolasa

e A mad kivalasztdsa utan nyomja meg egyszerre a Q és c gombot.

o Az idétartam megjelenik a vezérlSegység képerny8jén. Allitsa be ezt az id6tartamot a a és c gombokkal.

e Nyomja meg a gombot a ciklus elinditasahoz. A ciklus a késleltetett inditas beallitasakor beprogramozott idé
letelte utdn kezd6dik.

© 2.5. Azérzékel6 LED jelentése

LED allapot 5 Narancssarga Nem vilagit

A "Lift System" vagy
Fix Tisztitasi ciklus aktivalva | a "Spot Clean" funkcié Sz(irG tele

be van kapcsolva Nincs
2 folyamatban lévé
ciklus vagy hiba

Ciklus folyamatban,
Villogo medence vagy
meghatarozds elemzése

Taviranyité funkcio

aktivalva N/A

© 2.6. Ataviranyitd

e A taviranyité lizemi hémérséklete: 10°C és 40°C kozott.

e Vigyazat: robbandsveszély, ha az akkumulatort nem megfelelé tipusra cserélik, vagy ha
szélsGséges korilményeknek van kitéve, illetve helyteleniil kezelik.

Tartsa be az elem behelyezési iranyat.

Ne toltse Gjra az elemet, ne szerelje szét, ne dobja tiizbe.

Ne tegye ki magas hdmérsékletnek vagy kozvetlen napfénynek.

Az akkumulator tlizben vagy forrd siit6ben valo elhelyezése, illetve az akkumulator mechanikus
Osszetorése vagy feldarabolasa robbanast okozhat.

A

2.6.1. A taviranyité bekapcsoldsa és kikapcsolasa

e Bekapcsolas: nyomja meg a @ gombot.
e Kikapcsolds: nyomja meg hosszan a @ gombot.

Tanacs: a tavirdnyitd vételének javitasa
A tavirdnyiton |évé LED villogasanak gyakorisaga jelzi a vétel min&ségét. Ha a LED gyorsan villog, a vétel

mindsége megfeleld.
0 Annak érdekében, hogy a vezérl6doboz és a taviranyitd kozotti kommunikacié optimdlis legyen:
- Helyezze a vezérl6dobozt a kocsira.
- Allitsa a vezérldobozt a medence iranyaba

- Tavolitson el minden nagyobb akadalyt a vezérl6doboz és a medence kozott.

11
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2.6.2. A taviranyité parositasa a vezérl6dobozzal

El kell végezni a parositast a taviranyito és a robot vezérlédoboza kozott.
A tdviranyitd és a vezérldoboz parositasahoz kdvesse az alabbi |épéseket:
1. Kapcsolja be a taviranyitét a gomb megnyomasaval .

2. Csatlakoztassa a vezérl6dobozt a halézathoz.
3. Nyomja meg egyszerre a e és ° gombokat a vezérlédobozon.

4. Ellendrizze a parositas megfelel§ végrehajtasat a vezérlédoboz kijelzGjének megfigyelésével:

Kijelz6 )

m Parositas folyamatban.

Sikeres parositas.

FAIL Kezdje el6lrél a parositdsi eljarast.

2.6.3. Arobot iranyitasa
e A tdvirdnyitd mozgasérzékel6kkel van felszerelve a robot irdnyitasa érdekében:

0: El6re

0: Hatra

O: Balra fordulas
®: Jobbra fordulds

G: Stop

\
©

éf

2.6.4. A robot kiemelése a vizb6l (modelltél fiiggéen)

e Nyomja meg a @ gombot. A robot az oldalfal felé halad és felemelkedik a vizfelszinre.

2.6.5. Elemek behelyezése / cseréje

Hasznaljon AAA alkali 1,5 V-os vagy AAA litium 1,5 V-os elemeket.
Az elemek beszereléséhez vagy cseréjéhez kovesse az aldbbi lépéseket:

- csavarja ki a fedelet tartd 4 csavart egy keresztfejes csavarhuzoval,

- vegye ki a két AAA elemet a hazbdl,

- helyezze be az Uj elemeket a tarton és az elemeken feltiintetett pdlusok figyelembevételével,
- helyezze vissza a fedelet, és hlizza meg a 4 csavart.




© 2.7. Arobot kiemelése a vizbél

e A berendezés kdarosodasanak elkeriilése érdekében: vizb6l valé kiemeléskor kizardlag
a fogantyut hasznalja.

2.7.1. "LIFT SYSTEM" automatizalt méd

A, Lift System” funkcid ugy lett tervezve, hogy megkdnnyitse a robot vizbdl vald kiemelését. Ez barmikor aktivalhato,
a tisztitasi ciklus alatt vagy annak végén a vezérl6doboz gombjaval @ vagy a taviranyitoval.

e Ha szlikséges, a @ gombot nyomva tartva iranyitsa a robotot a kivant fal felé, a robot elfordul. Amint a kivant
oldalfal felé néz, engedje fel a gombot. A robot az oldalfal felé mozog.
e Vagy egyszer(ien nyomja meg réviden a gombot @ a szemkozti fal felé torténé elmozduldshoz.

e Felmaszik az oldalfalon, és a vizfelszinen marad (lasd 0 kép).

e Avizbdl vald kiemeléshez hasznalja a fogantyut. A robot egy erds hatso sugarban kiloki a vizet, hogy kénnyebb legyen

(14sd O kep).

2.7.2. Manualisan
o Allitsa le a késziiléket, megnyomva a gombot .

e A robot medence széléhez torténd visszavezetéséhez finoman hidzza meg az Uszékabelt.

e Amint a robot elérhetd tavolsagra kerilt, fogja meg a fogantyu segitségével, és dvatosan emelje ki a medencébdl,

hogy a benne 1évé viz visszafolyjon.

13
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© 2.8. Tisztitas utani helyes gyakorlatok

e

2.8.1. Vizbdl valé kiemelést koveto szlirGtisztitas

e

g e A késziilék teljesitménye csokkenhet, ha a sziir6 tele van vagy eldugult.

e Minden tisztitasi ciklus utan a vizb4l kiemelést kovetGen tisztitsa meg a szlir6t tiszta vizzel, ne
varja meg, mig a szennyezédések beleszaradnak.

o Az egyes tisztitasi ciklusokat kovetGen kdvesse a sz(ir6 tisztitasanak lépéseit, lasd § ,,4.2. Vizbdl valé kiemelést kdveto
szlirGtisztitas”.

2.8.2. Teritse szét a kabelt, hogy ne tekeredjen meg

A készllék viselkedését nagymértékben befolyasolja, ha a kabel meg van tekeredve. A megfelelGen letekert kabel
el6segiti a medence jobb lefedését.

e Bogozza ki a kabelt, és teritse ki a napon, hogy visszanyerje eredeti formajat.

2.8.3. Arobot és a kabel tarolasa

e (Csavarja vissza a védGkupakot, ha a vezérl6doboz lebegbkabelét lecsatlakoztatja.

1. Helyezze a robotot fligg6leges helyzetben a kocsira, az erre szolgdlé helyre, hogy gyorsan megszaradjon. Gondosan
tekerje fel és helyezze a kocsi fogantyujara.

2. A berendezés minden elemét tarolja kozvetlen napfénytél, nedvességtdl, rossz idGjarastdl és froccsend viztdl védett
helyen. Opcionalisan rendelkezésre all egy véd6huzat.

(1) (2]




3. Az iAqualink™ alkalmazas hasznalata

© 3.1. Miikodésielv

) ) A robot
Mobil eszkdz Otthoni Wi-Fi  vezérl6doboza
(okostelefon vagy tablagép) haldzat Tisztitd robot
= D

= f

[ )
; 4

®

Az iAquaLink™ alkalmazas rendelkezésre all az iOS és Android rendszereken.
Az iAqualLink ™ alkalmazas segitségével barmikor, barhonnan iranyithatja a robotot, és kihaszndlhatja a fejlett funkcidk nyujtotta
lehetGségeket, példaul a kiegészitd programozasi funkcidkat és a diagnosztikai segitségnyujtast.

© 3.2. Arobot elsé konfiguralasa

Az alkalmazas telepitésének megkezdése el6tt ligyeljen a kovetkezbkre:
e (Csatlakoztassa a vezérl6dobozt egy elektromos aljzathoz,
e Meritse be a robotot a medencébe,

A e Hasznaljon Wi-Fi-vel rendelkez6 okostelefont vagy tablagépet,

e Hasznadljon olyan Wi-Fi halézatot, amelynek a jele elég er6s ahhoz, hogy csatlakozzon a robot
vezérl6dobozahoz: A Wi-Fi jelet a robot hasznalatanak helyén fel kell tudni venni. Ha nem igy van,

e 7 7.

hasznaljon olyan technikai megoldast, amelynek segitségével a meglévé jel felerGsithetd.
e Készitse el az otthoni wifihalézat jelszavat.

e Toltse le az iAquaLink™ alkalmazast az App Store-bdl (i0OS) vagy a Google Play Store-bdl (Android).

(1) (2] ©
W

<« Add System
©! have an Invite Code
”?‘A Linic 1020 /1900 (AquaLink RS, PDA, Z
q iQPUMPO1

e Ha Uj késziiléket kivan hozzaadni, | ® Valassza ki a ,Tisztitd robot”

o Jelentkezzen be vagy regisztraljon. nyomja meg a + ikont. lehetéséget.

15
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e Nyomja

meg

a

vezérl6doboz

=N
CD/‘ gombjit a Bluetooth™

e Atarsitas alatt a g LED villog.

o A képernyén Uzenet jelenik meg,
amely jelzi, hogy a Bluetooth™
kapcsolat sikeresen |étrejott

e Valassza ki az otthoni wifi-
haldzatot.

aktivalasahoz, és  folytassa | 3 yezériGegység és az okostelefon
a tarsitast. kézétt. A LED fénye
folyamatossa valik. (*)
-
@I have an Invite Code
e P
| - Frasgheriitireecia
w T4
P
—— ? —
AN L

¢ {rja be a wifi jelszavat.

e Atarsitas alatt a & LED villog.

o A képernyén Uzenet jelenik meg,
amely jelzi, hogy a wifi kapcsolat
sikeresen létrejott a vezérlGegység
és az otthoni haldzat kozott. (*)

e A LED 7 fénye allanddva valik, és

a LED g kialszik.

e Hogy jobban megtalalhassa
a robotot, nevet adhat neki.

e A ,Sajat eszkézok” oldalon
kattintson a  robotra, hogy
hozzaférhessen a vezérl§
funkcidkhoz az iAqualink™
alkalmazasban.

1

(*): Ha hibalzenet jelenik meg, vagy a kapcsolat tovabbra sem jon létre, Iasd a tablazatot § ,,5.3. Diagnosztikai
segitség az iAqualLink™ alkalmazashoz torténd csatlakozashoz”.




© 3.3. Azalkalmazasban elérheté funkciék

Szimbdlum Megnevezés
° o A berendezés inditasa/leallitasa

,Lift System” vizbdl valé kiemelés maod

@ Vidlasszon egy tisztitds mdodot
=

Csak fenék tlzemmad

o D Smart maéd (a fenék, az oldalfalak és a vizszint vonalanak optimalizalt tisztitasa)

Fenék, Oldalfal, Vizfelszin mod

Csak vizfelszin méd

A tisztitasi id6tartam csokkentése vagy novelése
(+/- 15 perc)

‘S 2. JTele sz(ir8” visszajelz6

Taviranyitd mod

®
[ Spot Clean (célzott takaritas 1m2-en)
(-
O A tisztitasi ciklusok programozasa 7 napra
25 A vizhmérséklet kijelzése

a funkciok az alkalmazds frissitéseinek megfeleléen valtozhatnak.

© 3.4. Vezérlés az alkalmazason keresztiil

e (Csatlakoztassa a vezérl6dobozt egy elektromos aljzathoz,

g A robot alkalmazassal torténd vezérlése el6tt ellendrizze a kévetkez6ket:
e Meritse be a robotot a medencébe.

3.4.1. A tisztitdsi ciklusok programozasa és kezelése

Az alkalmazasbol:

Inditsa el, allitsa le a tisztitast;

Olvassa le a fennmarada tisztitasi id6t az aktualis ciklus esetén (kijelzés éraban és percben);
A tisztitasi id6 novelése, cs6kkentése 15 perces Iépésekben;

Az el6re elmentett tisztitasi modok kivalasztasa

17
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e Az Uj tisztitasi mod aktivalddik az aktualis tisztitasnal és minden tovabbi ciklus esetén.
o A tisztitasi ciklus idGtartama a valasztott paraméterektdl fligg6en valtozhat.

e A tisztitasi ciklusok programozasa (napok és orak); A tisztitasi ciklusok ismétl6d6 mddon programozhatdk, naponta
csak egy programozas lehetséges;

¢ A medence vizhémérsékletének ellendrzése a tisztitasi ciklus alatt;

A mikodé robot méri a viz hGmérsékletét.

hémérséklet és a medence feliiletére helyezett hGmérével mért, vagy mas eszkoz altal mért hGmérséklet

o e Amikor a robot a medence aljan helyezkedik el, normalis, ha eltérést tapasztal a robot altal mért
kozott.

3.4.2. Segitség a robot vizb6l torténd kiemeléséhez , Lift System funkcio”

e Csak akkor aktivalja a Lift System funkciét, ha a robot lathaté.

e A, Lift System” funkcié haszndlatahoz nyomja meg az alkalmazasban a @ gombot (lasd § ,,2.7.1. "LIFT SYSTEM"
automatizalt méd” szakasz).

e Arobot jobbra vagy balra forgatdsahoz nyomja meg az adott irdnyba mutatd nyilakat.

e Amikor a robot a kivant fal felé néz, nyomja meg a ° gombot, hogy a robot elinduljon az adott oldalfala felé.

3.4.3. Taviranyito lizemmad

A robot okostelefonjat vagy tablagépét taviranyitéként haszndlva iranyithatd.

A e Csak akkor aktivalja a taviranyitét, ha a robot lathato.

e Arobot iranyitadsdahoz 2 izemmadd hasznalhaté:
»Joystick méd”: Nyomja meg az ikonokat a robot el6re, hatra mozgatasahoz és balra vagy jobbra forditdsahoz.

»Kinetikus méd”: Iranyitsa a robotot, megdontve a mobil eszkozt felfelé (hatramenet), lefelé (elGremenet), balra
(fordulas balra), jobbra (fordulas jobbra).

o Helyi tisztitashoz, hasznalja a ,,Helyi tisztitas” funkciot: a funkcio aktivélasaval a robot 1 m2-en megtisztitja az el6tte
[évé teriletet.

e Ha arobot valaszideje viszonylag hosszu az alkalmazasban kért miveletet kovetSen, ellenérizze a Wi-Fi
halozati jelét, lasd § ,,3.2. A robot elsé konfiguralasa”.

3.4.4. Hibalizenetek

e Hiba észlelése esetén egy figyelmeztet6 szimbdlum jelenik meg A

Nyomja meg a figyelmeztet6 szimbdlumot a hibaelharitasi megoldasok megjelenitéséhez, lasd § ,5.2.
A felhasznaldkat figyelmeztet6 jelzések”.

Nyomja meg a Hiba térlése gombot, ha Ugy gondolja, hogy megoldotta a problémat, vagy valassza az OK lehetGséget, ha

a robotot hiba Gzemmaddban szeretné hagyni, és késébb szeretné diagnosztizalni a problémat.

3.4.5. Paraméterek menii

Bizonyos konfiguracids paramétereket barmikor médosithat a Paraméterek ikon megnyomasaval.



4. Karbantartas

A sulyos sériilések elkeriilése érdekében:
e Kosse le a robot elektromos taplalasat.

az 6sszes alkatrészt, amelynek karbantartdsat a § ,4.2. Vizb6l valé kiemelést kdvetd szlrétisztitas”

o e Tandcs: A robot lehetd leghosszabb élettartamanak biztositasa érdekében havonta egyszer ellenérizze
bekezdés részletesen ismerteti.

© 4.1. Arobot tisztitasa

o A késziiléket rendszeresen meg kell tisztitani tiszta vagy enyhén szappanos vizzel. Ne hasznaljon olddszert.
e Oblitse at a késziiléket b&séges tiszta vizzel.
¢ Ne hagyja a késziiléket kdzvetlenil a napsitésben, a medence szélén megszaradni.

s 7.

0 Tandcs: 2 évente cserélje ki a szlir6t és a keféket

A sz(r6t és a keféket 2 évente ajanlott cserélni, hogy megdbrizze a késziilék épségét és garantdlja az optimalis
teljesitményszintjét.

77 17

© 4.2. Vizbdl valé kiemelést kdvetd szlirtisztitas

o A késziilék teljesitménye csokkenhet, ha a sz(ir6 tele van vagy eldugult.

o A sziir6 eltomGdése esetén tisztitsa meg azt savas oldattal (példaul ecet). Ezt ajanlott legalabb évente
egyszer elvégezni, mert a sz(ir§ eltomédik ha tébb hdnapon keresztil nincs hasznalatban (téli id6szak).

o e Minden tisztitasi ciklus utan tisztitsa meg a szlir6(ke)t tiszta vizzel.
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1

Tanacs: Ellendrizze a ,tele sziiré” visszajelzd allapotat
Amikor a LED kigyullad, er6sen ajanlott megtisztitani a sz(irét.

rr sre

© 4.3. Aszivattyu sziirGjének tisztitasa

Tisztitsa meg a sz(ir6t egy kefével, hogy eltavolitsa a hajszalakat és a tormeléket.

Ha a sz(ir6 eltomddott, kovesse az alabbi Iépéseket:
1. Csavarja ki a szivattyu sz(irGjének csavarjat.

2. Vegye ki a szlir6t.
3. Tisztitsa meg a sz(ir6t tiszta vizzel.
4. Csavarja ki a sz(ir6t.

© 4.4. Akefék és a kengyel tisztitasa

A

o A késziilék teljesitménye csokkenhet, ha a kefék tulsagosan eltomddtek, vagy ha térmelék
vagy targyak akadnak be a kengyelen (a 2 kefe k6zott).




e Minden tisztitasi ciklus utan a vizbél kiemelést kovetben tisztitsa meg a keféket és a kengyelt tiszta vizzel, ne varja
meg, mig a szennyez8dések beleszdradnak.
e Tavolitson el minden targyat vagy térmeléket, amely a két kefe kozé akadt.

© 4.5. Akefetarték szétszerelése és dsszeszerelése
A kefetartdkat a kovetkezd esetekben kell leszerelni és Ujra felszerelni:

e Haahajszalak vagy a térmelékek akadalyozzak a robot megfeleld m(ikodését (robot mozgasa, emelkedés az oldalfalnal)
¢ Ha 05-6s vagy 06-os hibakdéddal talalkozik (lasd § ,,Er: 05” és § ,Er: 06”).

A kefetartdk leszerelése

1. Csavarja ki a robot kerekeinek két oldalan elhelyezkedd 2 csavart.
2. Csavarja ki az 6sszekot6elemnél elhelyezkedd csavart.

3. Tavolitsa el a kefetartdkat.

i

A kefetartok felszerelése

1. Szerelje 6ssze a 2 kefetartot.

2. Helyezze a kefetartdkat a robot két kereke kozé.

3. Csavarja be az 6sszekotéelemnél elhelyezkedd csavart.

4. Csavarja be a robot kerekeinek két oldalan elhelyezked6 2 csavart.

—
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© 4.6. Alapatkerék tisztitasa

A slilyos sériilések elkeriilése érdekében:
g e Kosse le a robot elektromos taplalasat.

e A lapatkerék @ karbantartdsa soran kételezé kesztydit viselni.

A lapatkerék tisztitasa alkalmi mivelet, amelyet bizonyos esetekben kell elvégezni (a szivas megsziinése, a robot lassulasa,
a vizfelszin tisztitas problémaja).

1. Csavarja ki a szivattyu sz(irGjének csavarjat és tavolitsa el a sz(r6t.

2. Vegye ki a racsot.

3. Ovatosan vegye ki a terelGelemet.

4. Alapatkerék eltavolitasahoz vegyen fel keszty(it, majd tartsa meg évatosan a lapatkerék végét, hogy megnyomija azt.
¢ Tavolitson el minden szennyez&dést (hajszalak, levelek, kavicsok stb.), amely blokkolhatja a lapatkereket.




© 4.7. Akefék cseréje

A kefék kopottak?

o Cserélje ki a keféket, ha a kopasjelz6k a 0 esethez hasonldak:

Vegye le a hasznalt keféket

e Huzza ki a fiileket a lyukakbdl, amelyekbe rogzitve vannak, majd vegye le a keféket.

Helyezze az Uj keféket

1. Flizze a ful nélkili szélet a kefetarto ala.

2. Forgassa el a kefét a tartdja koriil, csusztassa a nyelveket a rogzit6lyukakba és hizza meg az egyes nyelvek végét, hogy
atvezesse a szélét a bevdagason.

3. Egy ollo segitségével vagja le a flileket, hogy egybeessenek a tobbi lamella szintjével.
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© 4.8. Ahernyétalpak cseréje

. Hlzza meg a cserélendé hernyotalp belsé részét, hogy eltdvolitsa a hernyétalp peremét az elsé kerékrél.

. Teljesen valassza le a hernydtalpat az els6 kerékrél, majd a hatso kerékrél.

. Helyezze az Uj hernyotalpat a kerekekre.

. Nyomja be a hernyotalpat az elsé kerék hornyaba a rogzitéséhez.

. Forgassa el a hernyétalpat a kerék korul, és ellenérizze, hogy megfelelGen illeszkedik-e a kerék hornyaba.

. A hernydtalp masik oldaldnak rogzitéséhez és poziciondldsdahoz nyomja be a hatsé kerék hornydba. Ha szikséges,
Ovatosan forgassa el a kereket a beszerelés megkonnyitése érdekében.

e Forgassa el a hernyotalpat a kerék korl, és ellendrizze, hogy megfelelGen illeszkedik-e a kerék hornyaba.

Ul s WN

o




BN . Hibaelharitss

e A berendezés meghibasodasa esetén végezze el az aldbbi tablazatban felsorolt egyszerii

e Ha a probléma tovabbra is fennall, vegye fel a kapcsolatot a viszonteladdval.

g ellendrzéseket, miel6tt a viszontelado ligyfélszolgalathoz fordulna.

° : Képzett technikus szamara fenntartott miiveletek.

© 5.1. Akészilék viselkedése

A medence egy része nincs
megfelel6en megtisztitva.

e [smételje meg a bemerités [épéseit (Iasd § ,2.1. A robot bemeritése a medencébe”)
addig valtoztatva a medencébe torténd lemerités helyét, amig megtaldlja az
optimalis helyet.

e A sz(ir6 tele van vagy eldugult: tisztitsa meg (lasd § ,4.2. Vizb6l valé kiemelést
kovet6 szlirStisztitas” és § ,,4.3. A szivattyu szlrGjének tisztitasa”).

A késziilék nem marad
szorosan a medence aljan.

e Levegl maradt a késziilék hazaban. Ismételje meg a bemerités [épéseit (lasd § ,,2.1.
A robot bemeritése a medencébe”).

e A sz(ir6 tele van vagy eldugult: tisztitsa meg (lasd § ,4.2. Vizb6l valé kiemelést
kovetd szlrdtisztitas”). B,

e Megsérilt a lapatkerék: ”‘

A késziilék nem megy fel az
oldalfalon.

Fenék + Oldalfal + Vizfelszin Gzemmaddban a robot nem maszik szisztematikusan falakra.

A frekvencia valtozik a ciklus alatt. Normdlis, hogy a robot nem feltétlenil maszik

a ciklus elején. Annak megallapitasahoz, hogy a robot valéban soha nem maszik fel

a falakra, kérilbelil husz percig meg kell figyelni a robotot.

e Ellendrizze, hogy a kivalasztott ciklus a Fenék / Oldalfalak / Vizfelszin ciklus-e (lasd
§,2.4.1. A tisztitasi mod kivéalasztasa” és § ,,4.3. A szivattyu szlr6jének tisztitasa”).

e Bar a viz tisztanak tlinhet, a medencében jelen vannak az emberi szemnek
lathatatlan mikroszkopikus algdk, melyek a medence oldalat csiszdssa teszik és
megakadalyozzak, hogy a késziilék feljusson. Végezzen sokk-klorozast és csdkkentse
kissé a pH-értéket. A sokk-kezelés kozben ne hagyja a késziiléket a vizben (lasd
§ ,4.5. A kefetartok szétszerelése és Osszeszerelése”).

A késziilék a vizfelszin elérése
utan a felszinen lebeg

e Hasznaljon tapaddkorongok nélkili hevedereket (kilon rendelhetd).

A készllék nem halad el6re
egyenesen, vagy nem fordul
ra a falra.

¢ A hernydtalpak kopottak: Ellenérizze a tapaddkorongok vagy a kopasjelzé allapotat,
hogy lassa, sziikséges-e a hernydtalpak cseréje (lasd § ,,4.3. A szivattyu szlirGjének
tisztitasa”).

e Hasznaljon tapaddkorongos hernydtalpakat a sima alju medencékhez, és részesitse
elényben a tapadodkorong nélkili hernydtalpakat a csiszasmentes bevonattal
ellatott medencéknél: %(,

Inditdskor a készilék
semmilyen mozgdst nem hajt
végre.

e Ellendrizze, hogy a vezérl6doboz aljzata kap-e tapellatast.

e Ellendrizze, hogy egy tisztitasi ciklus el lett-e inditva és hogy a visszajelz6k
kigyulladtak-e.

e Ellendrizze, hogy az elinditott ciklus nem késleltetett inditasban indult-e el. Ha
ez a helyzet, egy id6tartam jelenik meg a vezérlGegységen, és a ciklus akkor
kezdddik, amikor ez az idGtartam lejart (lasd § ,4.5. A kefetartdk szétszerelése és
Osszeszerelése”).

A készulék nem gydijti 6ssze
a térmeléket.

e A sz(ir6 megtelt vagy elszennyez6dott: tisztitsa meg (lasd § ,4.2. Vizbdl vald
kiemelést kovetd sz(irGtisztitas”).

e Ha aszlir§ a tisztitas és a savas oldattal torténd tisztitas ellenére eltomd&dott marad:
cserélje ki (lasd § ,4.3. A szivattyu szlir6jének tisztitasa” és § ,4.5. A kefetartok
szétszerelése és Osszeszerelése”).

o Tormelék / targyak akadnak meg a kengyelen (a két kefe kozott), és nincsenek
Osszegyljtve: tisztitsa meg a keféket és a kengyelt. Rendszeresen tisztitsa meg Gket.

o Tormelék (f6leg homok) akadt meg a fedél tomitésén: tisztitsa meg a fedél tomitését.
Minden ciklus utan tisztitsa meg.
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A kdbel 6sszegabalyodik.

* Ne tekerje le a kabel teljes hosszat a medencében.
e A szikséges kabelhosszt tekerje le a medencében, a kdbel fennmaradd részét
a medence szélén helyezze el.

A vezérlédoboz semmilyen
gombnyomasra nem reagal.

e Huzza ki a tapkabelt az aljzatbdl, varjon 10 masodpercet, majd ismét csatlakoztassa
a tapkabelt.

Eltérés tapasztalhato az
iAquaLink ™ alkalmazasban
jelzett és egy masik
hémérével vagy mas
készulékkel mért
hémérséklet kozott.

e Amikor a robot a medence aljan helyezkedik el, normadlis, ha eltérést tapasztal
a robot altal mért hémérséklet és a medence feliiletére helyezett h6mérével mért,
vagy mas eszkoz altal mért h6mérséklet kozott.

Az érzékelS LED-je nem
vilagit, mikdzben a robot
mukodik.

o C
* Vegye fel a kapcsolatot a forgalmazéval @4 , hogy ellendrizze az érzékelS blokk
allapotat.

A taviranyité nem mikaodik

e Kapcsolja be a tavirdnyitdt, és ellenérizze, hogy a zold LED kigyullad-e.

e Ellené6rizze, hogy a tdviranyitd a vezérl6doboz 10 m-es korzetében van-e.
Gondoskodjon arrdl, hogy semmilyen nagyobb akadaly ne legyen a taviranyitd és
a vezérlédoboz kozott.

o Szlikség esetén parositsa a taviranyitot a vezérl6dobozzal (lasd § ,,2.6.2. A taviranyitd
parositasa a vezérlédobozzal”).

A taviranyité LED-je
lassan villog, vagy a LED
folyamatosan vilagit

Probléma a tdviranyitd hatdtavolsagaval:

e Helyezze a vezérl6dobozt a kocsira,
a medencétdl.

e Irdnyitsa a vezérl6édobozt a medence felé Ugy, hogy javuljon a tavirdnyité
hatétavolsaga. Gondoskodjon arrél, hogy semmilyen nagyobb akaddly ne legyen a
vezérl6doboz és a medence kozott.

legaldbb 3,5 méter tavolsagra

A taviranyitd
folyamatosan vilagit

LED-je

e Parositasi probléma: ismételje meg a pérositas lépéseit (lasd § ,,2.6.2. A taviranyitd
parositasa a vezérlédobozzal”)

A vezérldoboz kijelz6jén

a ,FAIL” kijelzés jelenik meg
a taviranyitoval torténd
parositaskor.

Pdrositdsi probléma:
e [smételje meg a parositas lépéseit (lasd § ,2.6.2. A taviranyitdé parositasa
a vezérl6dobozzal”)
e Ellendrizze, hogy a taviranyitd be van-e kapcsolva, és hogy a vezérlédoboz aljzatan
van-e taplalas a parositds soran.

)
Ha a probléma tovabbra is fennall, vegye fel a kapcsolatot a viszonteladdval: ”“

©

e Ariasztasok mind a vezérl6dobozon, mind az iAquaLink™ alkalmazasban megjelennek.

5.2. A felhasznalokat figyelmeztetod jelzések

e Kovesse az aldbbi javasolt hibaelharitdsi megoldasokat, ezek az iAquaLink™ alkalmazasban is elérhet6k: nyomja meg

a gombot , amikor egy hibakdod megjelenik.

Vezérl6doboz kijelzése

LED villog

POUER D

Kijelzés az

iAquaLink™
alkalmazasban

Megoldasok
Hibakéd

. ) e Ellenérizze, hogy nem akaddlyozza-e tormelék vagy a kabel
Er: 01 %:E} X3 | szvattyamotor a kefék szabad forgésat.
e Ellenérizze, hogy semmi ne zavarja a kdbel csatlakozasi zondjat.
Jobb oldali e Vegye ki a kazettat és forgassa el az Osszes kereket negyed
Er: 02 hajtomotor fordulattal ugyanabba az irdnyba, amig egyenletesen nem
{% X2 forog.
Er: 03 Bal oldali e Ha ez nem oldja meg a problémat, vegye fel a kapcsolatot
hajtomotor a forgalmazoval a teljes diagnosztika elvégzése érdekében.




Er:

04

Szivattyumotor
fogyasztasa

Ellendrizze, hogy nem blokkolja-e térmelék vagy hajszalak
a lapatkereket.

Tisztitsa meg gondosan a sz(irét.

Ha ez nem oldja meg a problémat, vegye fel a kapcsolatot
a forgalmazdval a teljes diagnosztika elvégzése érdekében.

Er:

Er:

05

06

A jobb oldali
hajtémotor
fogyasztasa

A bal oldali
hajtémotor
fogyasztasa

Ellendrizze, hogy a hernydtalpakban, kefékben lévé tormelék
vagy a vagy kdbel nem akaddlyozza-e a kefék szabad forgasat
(lasd § ,,4.5. A kefetartok szétszerelése és Osszeszerelése”).
Ellenérizze, hogy semmi ne zavarja a kabel csatlakozasi zonajat.
Vegye ki a kazettdt és forgassa el az Osszes kereket negyed
fordulattal ugyanabba az irdnyba, amig egyenletesen nem forog
Ha ez nem oldja meg a problémat, vegye fel a kapcsolatot
a forgalmazoval a teljes diagnosztika elvégzése érdekében.

Er:

Er:

07

08

Robot a vizen kiviil

Kapcsolja ki a robotot.

Tisztitsa meg gondosan a sz(irét.

Helyezze vissza a vizbe mikozben megrazza, hogy felszabaditsa
a légbuborékokat.

Inditsa Ujra a ciklust.

Ha ez nem oldja meg a problémat, vegye fel a kapcsolatot
a forgalmazéval a teljes diagnosztika elvégzése érdekében.

Er:

10

Kommunikacio

Hulzza ki a robotot, majd csatlakoztassa Ujra.

Ellendrizze, hogy a kabel megfelel6en van-e csatlakoztatva
a vezérl6dobozhoz.

Ellendrizze, hogy semmi ne zavarja a kdbel csatlakozasi zonajat.
Ha ez nem oldja meg a problémat, vegye fel a kapcsolatot
a forgalmazoval a teljes diagnosztika elvégzése érdekében.

Er:

11

Erzékel6 blokk

Vegye fel a kapcsolatot a forgalmazdval, hogy ellendrizze az
érzékeld blokk allapotat.

Er:

12

Vezérlédohoz kijelzése

Hibakéd

LED villog

POUER D

A frissités
sikertelen vagy
hianyos

Kijelzés az
iAquaLink™
alkalmazasban

Huzza ki a vezérl6dobozt legaldbb 15 mdasodpercre.

Zarja be az iAquaLink™ alkalmazast.

Csatlakoztassa a vezérlédobozt a robothoz.

Kosse be a vezérlédobozt.

Ellendrizze, hogy a vezérlédoboz jél van-e csatlakoztatva a Wi-
Fi halézathoz (a & LED vildgit).

Ha a ,PrOG” Uzenet nem jelenik meg, vagy ha a LED

nem villog gyorsan, nyissa meg az iAquaLink™
alkalmazast, valassza ki a robotot, és kattintson a ,Frissités”
gombra.

Megoldasok

Frissités e Varja meg a frissités végét.
ProG . . Y.
folyamatban e Ne huzza ki a vezérl6dobozt.
nagyon gyors
e Ellendrizze aBluetooth/WiFi LED-ek allapotat a vezérlédobozon,
PR és kovesse a tablazatban & ,5.3. Diagnosztikai segitség az
N/A N/A Csatlakozési hiba iAquaLink™ alkalmazashoz térténd csatlakozashoz” megadott
|épéseket.
e Az eszkdz nincs csatlakoztatva vagy nem kapcsolddik az otthoni
A ,Sajat eszkozok” wifi-hez. Ha a pont piros, annak ellenére, hogy a vezérl6doboz
N/A N/A listaban egy piros csatlakoztatva van, és a Bluetooth/WiFi ikonok vildgitanak,

pont jelenik meg

frissitse a képerny6t (fellilrél lefelé csusztatva az ujjat).
Ha a pont zoldre valt: a készlilék készen all a hasznalatra.
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y )
Ha a probléma tovabbra is fennall, vegye fel a kapcsolatot a viszonteladdval: i‘«
Hibakod torlése

A vezérlédobozrol:

(e
e A hibaelharitasi |épések elvégzése utdn nyomja meg barmelyik gombot a hibakdd torléséhez (a gomb
kivételével).

Az iAqualink™ alkalmazasbol:

e A hibaelharitasi |épések elvégzése utdn nyomja meg a Hiba térlése gombot vagy nyomja meg az OK gombot, ha
kés6bb szeretné elvégezni ezen hibaelharitas [épéseit.

© 5.3. Diagnosztikai segitség az iAqualLink™ alkalmazashoz t6rténé csatlakozashoz

A vezérl6doboz allapota Lehetséges okok Megoldasok

e Avezérl6doboz Vegye fel a kapcsolatot az internetszolgaltatoval.
csatlakozik a routerhez, | ¢ Kbsse le az otthoni Wi-Fi egységet 10 madsodpercre.
de felhdkiszolgalohoz Csatlakoztassa ismét a Wi-Fi egységet, és ellenérizze, hogy
nem (LAN kigyulladnak-e a LED-ek.
csatlakoztatott, web e Ellendrizze az internetkapcsolatot - el6fordulhat, hogy
e ALED ’?\ villog. nincs csatlakozva). a halézat meghibasodott.
e Az 5 GHz-es Utvalasztd e e .
‘ e Cserélje ki az utvalasztot.
nem tamogatott.
* EIavglIt alkalmazas e Frissitse az alkalmazast
verzio.
i e Takarja le a késziiléket, hogy védje azt a napsugdrzastdl, és
o IR I T ellendrizze, hogy a visszajelz6k kigyulladnak-e.
e iz e Kbsse be a vezérl6dobozt (lasd § ,2.2. Az elektromos
o bl ezl taplalas csatlakoztatasa”).
* Az Gsszes LED kialszik. o Az dramell4tas o Ellendrizze, hogy a megszakitd fesziiltség alatt all-e.
megszakaddsa e Ellendrizze, hogy az aljzatban van-e dram, példaul egy masik
g ’ eszkoz csatlakoztatasaval.
e Azinternet-kapcsolat e Ellendrizze az internetkapcsolatot - el6fordulhat, hogy
megszakaddasa. a halézat meghibasodott.

A vezérl6doboz allapota Lehetséges okok Megoldasok




e ALED

-
* nem

vilagit.

)

ALED ‘¢ kigyullad,
de a Wi-Fi kapcsolat
nem jon létre (vagy
egyenetlen).

A, Csatlakozasi hiba”
Uzenet megjelenik
az iAquaLink™
alkalmazas

e Az internet-kapcsolat

megszakaddsa.

e Gyenge Wi-Fi jel*.

e Avezérlédoboz tul

messze van az otthoni
Wi-Fi egységtdl.

e Ellendrizze az internetkapcsolatot - el6fordulhat, hogy
a halézat meghibasodott.

e Gy6z6djon meg arrdl, hogy elég er6s Wi-Fi jel all
rendelkezésre. A wifi-jel er6sségének ellenérzésére tobbféle
mddszer all rendelkezésre:

- Huzza ki az otthoni Wi-Fi uUtvalasztot (box) és
csatlakoztassa ujra.
- Hordozhaté szamitdgép segitségével Iépjen

a vezérl6pultra, hogy megnézze a hdldzati kapcsolatok
allapotat. Ellenérizze a vezeték nélkili Wi-Fi haldzat
jeler6sségét a hordozhatd szamitdgépen, a vezérl6doboz
allapotdnak figyelésével.

- Okostelefon vagy tablagép segitségével telepitse az
iAquaLink™ alkalmazast. Ellenérizze a Wi-Fi vezeték
nélkili halézat jeler6sségét a mobil eszkdzon,
a vezérl6doboz allapotanak megfigyelésével. Ha a Wi-
Fi-halézat gyenge, gondoskodjon egy Wi-Fi jelismétl6
telepitésérol.

- Haszndljon a Wi-Fi elemzésére szolgald alkalmazast:
szamos ilyen |étezik iOS-re vagy Android-ra.

e Az els6 konfigurdlaskor helyezze a robot vezérl6dobozat
a lehet6 legkozelebb az otthoni Wi-Fi utvalasztéjahoz
(box). Ne hasznaljon elektromos hosszabbitét (lasd § ,,2.2.
Az elektromos tdplalas csatlakoztatdsa”), majd ismételje
meg a konfiguracids lépéseket (lasd § ,3.2. A robot elsd
konfiguralasa”):

) = .
képernydjén. - Amint a LED (~ kigyullad,  csatlakoztassa
a vezérlédobozt a medence kozelében.
- Ha a LED "9 mar nem vilagit, csatlakoztassa Ujra
a vezérlédobozt a hazhoz kdzelebb.
- Ha a LED ‘g tovdbbra sem gyullad ki, gondoskodjon
egy Wi-Fi jelismétld telepitésérdl.
-
ALED % Vvilagit,

és a ,,PROG”
Uzenet jelenik
meg. Informacidk
jelennek meg az
alkalmazasban.

A gombok nem
aktivalhatok.

ALED € nem
gyullad ki a mivelet
alatt.

e A szoftver frissitése

folyamatban van.

e Virja meg a frissités végét.
e Frissités kozben ne kosse le a robot tapkabelét.

*A gyenge Wi-Fi jel tobb okkal is 6sszefiigghet

- A tavolsag az Utvalasztd (box) és a robot vezérlddoboza kozott,

i

- Az Utvalaszté (box) tipusa,
- Az Utvalasztot (box) és a robot vezérl6dobozat elvalaszto falak szama,

- Az internetszolgdltato,

- sth.
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© 5.4. Csatlakoztatott robotok frissitése

A csatlakoztatott robotok frissitéseket kaphatnak Uj fejlett funkcidk vagy termékfejlesztések hozzaadasahoz. Ezek
a fejlesztések nem mindig lathatok a felhasznald szamara.

0 Az alkalmazasrol végzett robotvezérlés a frissités telepitéséig nem érhet6 el.

Amikor elérhet6 egy frissités (Iathatd az iAqualink™ alkalmazasban, lasd a 0 képet), itt talal néhany ajanlast,
a telepités elinditasa elGtt:

e Helyezze a robotot és a vezérl6dobozt a lehet6 legkdzelebb az otthoni Wi-Fi routerhez;

e Ellendrizze, hogy a Wi-Fi jel minGsége megfelel6-¢;

e Hagyja a haldézatra csatlakoztatott vezérlédobozt és a robotot a vezérl6dobozhoz csatlakoztatva, amig a telepités
befejezddik;

e Avezérl6doboznak csatlakoznia kell az otthoni Wi-Fi halézathoz, és az iAquaLink™ alkalmazasnak nyitva kell lennie.

A frissités elinditasa:

¢ Nyomja meg a gombot a telepités elinditdsahoz az iAqualLink™ alkalmazason keresztiil;

o A frissités folyamatban van, megjelenik egy lizenet ; A frissitési id6 alatt nem lehet tisztitasi ciklust inditani. A frissités
ideje altalaban 10-20 perg;

o Afrissités befejeztével izenet jelenik meg.

¢ Ha a telepités 60 perc utan sikertelen, hibalizenet jelenik meg, lasd: § ,,5.2. A felhasznaldkat figyelmeztetd jelzések”).
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* Az iAquaLink™ alkalmazas lzenetei valtozhatnak.

Ujrahasznositas

Ez a 2012/19/EU elektromos és elektronikus berendezések hulladékaira vonatkozd eurdpai iranyelv altal

megkovetelt szimbdlum azt jelenti, hogy a késziiléket nem szabad a szemetesbe dobni. Az Ujbdli felhasznalas,

Ujrahasznositas, illetve hasznositds érdekében szelektiv gy(ijtés targyat képezi. Ha a kdrnyezetre potencialisan

veszélyes anyagokat tartalmaz, ezeket kell tavolitani vagy artalmatlanitani kell. Az Ujrahasznositasi modokat
s illetGen tajékozddjon a viszonteladdnal.
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